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FOX

ELECTRIC OUTBOARD

INSTRUCTION MANUAL

80Ilbs 100Ilbs BRUSHLESS
12VOLT 24VOLT MOTORS




Congratulations on your purchase of your Fox Electric Outboard. It has been designed, engineered and manufactured to give you
the best possible dependability and performance for years of enjoyment. As a means of constant product improvement we reserve
the right to change parts and components without notice. Please read this leaflet carefully to avoid potential operation errors.

Warranty Terms

Our motor offers one year warranty against defects in material or workmanship, beginning on the date of purchase (valid only in
conjunction with your purchase receipt). The warranty does not extend to wearing parts, e.g. propeller, connectors, switch or other
wear components, as their life is subject to use and conditions which can vary. The warranty is limited to non-commercial use of
the motor and does not apply in the case of operation errors, accidents, improper repair or modification.

Customer Responsibilities
The warranty on the motor does not cover items that have been subjected to operators abuse or negligence. To receive full benefit
from the warranty, the operator must maintain the motor as instructed in this manual.

Features

1. Long lifetime - The brushless technology extends the motors lifetime by more than 5 times in comparison to brush motors.
The maintenance is a lot simpler and relatively low cost.

2. High efficiency and energy saving — The motor uses a brushless DC motor, which is over 85% efficient. The efficiency is
30-60% higher and 100-200% higher when compared to a brush motor and petrol engine, respectively.

3. Low noise - The noise produced by this motor is less than 55 dB and it has no noise pollution. In comparison, an average
petrol engine makes noise at 65 DB.

4. Light weight - The weight of the product (at the same output power) is more than 20% lighter than the brush motors and
50%~100% lighter than petrol engines respectively.

5. Environmentally friendly - The product uses the battery as its power supply and there is no pollution or harmful emissions.

6. Stall protection function — This limits current draw if the motor is blocked and unable to turn.

7. Overheat protection function - If the propeller becomes blocked and cannot spin the motor can overheat so the controller will
go into temperature protection mode and cut the power to 50% to protect the battery and the motor.

8. Low voltage protection function - This protects the battery from being compromised when it has low voltage due to the high
current output of the motor.

9. Start protection function - If the speed control is not at zero when the battery is first connected the motor will not run.
(In operation, before connecting to the battery, the handle must be at zero/null position, otherwise the motor doesn’t run)

10. Reverse connection protection function — This prevents damage to the motor if the battery is connected with the incorrect
polarity.

11. LED voltage display - voltage accuracy of + 0.1V.

12. Stepless speed variation - seamless transition from super low speed to the maximum speed.

13. Large handle - Adjustable length, comfortable grip for more control.

14. High temperature resistant wires

15. Reliable connector

16. Robust and reliable clamp system.

Brushless Technology

Generally the rotation of an electric motor is generated with the use of sliding carbon brushes, which over time become worn out,
consume power and create heat. Brushless electric motors generate their rotation using electronic circuits, which are more reliable
and stable. They are more efficient, have higher torque values at lower battery currents, last up to 5 times longer without the need
for maintenance, run cooler and quieter and consume less battery power.

Fitting the Outboard

Attach the outboard to the stern of the boat via the mounting bracket. Make sure to tighten both mounting bolts securely (Fig. A).
To adjust the angle of the motor, hold the motor head with one hand and depress the adjustment lever with your other hand.
Once the desired angle has been reached release the lever and check the mechanism engages securely (Fig. B)

Caution : When adjusting the tilt angle of the motor, NEVER put your hands between the shaft and the hull of the boat.
This may cause injury. When mounting or detaching the motor, make sure that the battery is disconnected.



Depth Adjustment
The depth of the motor can be adjusted up and down by simply loosening the depth collar tension knob (Fig. C) located on the
column, set the motor to the desired depth then re tighten the tension knob securely.

Steering Tension Adjustment
To adjust the steering resistance of your motor, simply tighten or loosen the tension knob on the side of the mounting
bracket (Fig. D)

Assembling the Propeller

To assemble the propeller, place the propeller onto the bolt making sure to align the pin with the groove in the propeller (Fig. E).
Next place the washer onto the bolt (Fig. F) and then screw on the prop nut by hand (Fig. G). Tighten the nut using an adjustable
wrench or socket whilst holding the propeller with your hand (Fig. H).

Electrical connections for 12V battery

WARNING: Be sure that the motor is switched to the “OFF” position before connection to the battery otherwise it will

not start. Connect the red battery cable to the positive battery terminal (+). Connect the black battery cable to the negative battery
terminal (-).

On/Off Speed Control

Speeds can be selected by turning the handle clockwise for forward (F) speeds or anti-clockwise for reverse (R) speeds.

To disengage, simply centre the handle between forward and reverse speeds (O). The handle is telescopic and extends up to
14cm (Fig. 1).

Maintenance

+ Clean behind propeller after every use. Check for fishing line, weeds or other debris. Any debris wrapped around the prop
will cause a loss in power. Lubricate the mount and column every 2 weeks, apply a few drops of light machine oil at
pivotal points.

+ Clean electrical connections every month, inspect for loose or corroded terminals and frayed wires.

+ Clean terminals with a wire brush and replace any frayed wires.

+ Lack of maintenance may cause excessive heat and loss of power.

+ Check all nuts, bolts and screws regularly, and physically check all hardware for tightness and security.

+ Be sure to choose a well ventilated and dry location when storing the motor for long periods.

+ Never leave the motor outside, as this may cause damaged to the magnet of the driving unit.

Troubleshooting

Loss of Power

+ Propeller may be fouled. Remove propeller, clean and replace.

+ Battery connections may be corroded. Clean with a wire brush and reconnect.

+ Battery has low voltage. Recharge and check for bad cell.

+ If no noise is heard when the battery is connected check that the handle is in the off (O) position.

+ If no noise is heard when the battery is connected with the handle in the off (O) position, open the top cover and check the
potentiometer screw to see if it is loose. The alignment of the handle may have moved. Re-align to (O) when the sound is heard
and tighten the screw (Fig. K).

Motor drains battery

+ Line behind propeller. Remove propeller and check for line or weeds.

+ Short or bad connection in wiring. Check wires in top housing.

+ Battery has bad cell or has lost significant capacity due to extensive use.

Motor makes excessive noise or vibration

+ Propeller fouled. Remove propeller, clean and replace.

+ Check to see if propeller is secure. Check propeller nut and tighten if required.

+ Bent armature. Remove propeller, set a medium speed and watch armature for wobble.
+ Turn propeller by hand. It should turn freely with a slight drag.

Motor loses one or more speeds

+ Loose wire or rotary switch. Check wiring.

+ Loose connections in top housing.

+ Rotary switch bad.

+ Propeller fouled. Remove propeller, clean and replace.

Motor is hard to steer
+ Loosen the knob on the side of the mounting bracket, then re-adjust and apply some lubricant.



FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Power 735 Watts
Propulsive Power 480 Watts
Static Thrust 80Ib / 35kg
Voltage 12 Volts
Maximum Current 60 Amps
Maximum Propeller Speed 1100 RPM
Speeds (FWD/REV) Variable
Total Weight 9kg
Shaft Length 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

FOX BRUSHLESS 100Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Power 1100 Watts
Propulsive Power 715 Watts
Static Thrust 100Ib / 45kg
Voltage 24 \olts
Maximum Current 45 Amps
Maximum Propeller Speed 1200 RPM
Speeds (FWD/REV) Variable
Total Weight 10kg
Shaft Length 90cm
No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11| Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Félicitations pour votre achat d'un moteur électrique Fox. Il a été congu, réalisé et fabriqué pour vous procurer les meilleures per-
formances et une fiabilité exceptionnelle pour des années de bons services a venir. Notre volonté de sans cesse étre a la pointe
de la technologie nous oblige a pouvoir a tout moment modifier certaines pieces ou composants sans préavis.

Merci de lire ce manuel avec attention pour éviter de potentielles erreurs d'utilisation.

Termes de la garantie

Notre moteur est couvert par une garantie d’un an contre les défauts de piéces ou de main-d’ceuvre, commengant a la date
d'achat (facture du revendeur faisant foi). La garantie ne s'étant pas a 'usure des piéces, par exemple pales d’hélice, connec-
teurs, commandes ou autres, car leur longévité est dépendante de divers facteurs et des conditions d'utilisations variables. La
garantie est strictement réservée a une utilisation non commerciale du moteur, et ne s'applique pas en cas de mauvaise utilisa-
tion, de réparations hors atelier Fox ou de modifications quelconques.

Responsabilité du client
La garantie sur le moteur ne couvre pas les piéces qui ont subi des négligences ou une utilisation abusive. Afin de pouvoir bénéfi-
cier pleinement de la garantie, I'utilisateur devra maintenir le moteur comme décrit dans ce manuel.

Caractéristiques

1. Longue durée de vie - La technologie « Brushless » (moteur sans balais, a aimants permanents) étend la durée de vie du
moteur par 5 fois comparé a un moteur classique. Sa maintenance est simple est d’'un colt réduit.

2. Grande efficacité et économies d'énergie. Ce moteur brushless de type DC posséde une efficience énergétique de 85%.
C'est entre 30 a 60% plus efficient qu'un moteur électrique classique, et 100 a 200% plus efficient qu'un moteur thermique !

3. Pas de pollution sonore. Le bruit produit par ce moteur est inférieur a 55dB, donc n'émet pas de pollution sonore.

En comparaison, un moteur thermique moyen émet 65dB.

4. Légéreté. A puissance égale, ce moteur est 20% plus Iéger qu’'un moteur électrique classique, et plus de 50% plus léger qu'un
moteur thermique.

5. Respectueux de I'environnement. Ce moteur est alimenté par une batterie et par conséquent ne rejette aucune émission
toxique.

7. Protection contre les surchauffes. Dans le cas ou 'hélice viendrait a se bloquer et ne plus pouvoir tourner, le moteur peut
surchauffer. Le controleur se met alors immédiatement en mode protection et réduit 'alimentation de 50% pour protéger
batterie et moteur.

8. Protection contre faible voltage — Cette fonction protége la batterie contre les dommages causés par les périodes de faible
voltage que peut entrainer le fort courant de sortie du moteur.

9. Fonction de protection de démarrage - si la position du moteur n'est pas sur Zéro lorsque I'on branche la batterie, le moteur
ne se mettra pas en marche. Assurez-vous donc de bien mettre le moteur sur la position zéro avant de connecter la batterie.

10. Fonction de protection de polarité inversée — le moteur est protégé dans le cas ou 'on brancherait le moteur en inversant
les polarités.

11. Affichage numérique du voltage. Précision a £ 0.1V.

12. Variateur de vitesse progressif. Le variateur de vitesse fonctionne sans a-coup permettant de varier confortablement la vitesse
de la plus faible a la plus haute.

13. Levier surdimensionné — Levier de commande a longueur réglable et grip confortable, permettant un meilleur contréle.

14. Céblage résistant aux températures élevées.

16. Systéme de fixation robuste et fiable

Technologie Brushless

De maniére générale, la rotation d’'un moteur électrique est générée par I'utilisation de balais en carbone, qui s'usent au fil du
temps, consomment beaucoup d’énergie et produisent de la chaleur. Les moteurs Brushless générent leur rotation en utilisant
des circuits électroniques, plus stables et plus srs. Ces circuits sont énergétiquement plus efficients, possédent une valeur de
couple plus haute a faible courant, et durent 5 fois plus longtemps entre les maintenances. Enfin, les moteurs Brushless sont peu
bruyants, consomment peu d'énergie et ne chauffent pas.

Monter le moteur

Fixer le moteur sur le panneau de 'embarcation a I'aide des supports de fixation. Assurez-vous de serrer uniformément les deux
boulons (Fig. A). Pour ajuster I'angle du moteur, tenir le boitier moteur d’'une main et actionner le levier de réglage de l'autre.
Lorsque I'angle désiré est atteint, relacher le levier er s'assurer que le mécanisme est correctement enclenché.

Attention: pendant le réglage de I'angle d’inclinaison du moteur, NE JAMAIS mettre les mains entre 'arbre du moteur
et la coque du bateau, cela pourrait provoquer des blessures. De méme, toujours déconnecter le moteur de la batterie
avant de le démonter du bateau.

Réglage de la profondeur
La profondeur & laquelle le moteur va opérer est réglable. Il suffit de desserrer le collier de serrage de hauteur de I'arbre (Fig.C),
d'amener le moteur a la profondeur voulue puis de resserrer correctement le collier.

Réglage de la dureté de pilotage
La résistance du levier de pilotage est également réglable, il suffit de serrer ou desserrer la molette située sur le coté du systeme
d'attache. (Fig.D)

Assemblage de I'hélice

Pour assembler I'hélice, il faut la placer sur le boulon en alignant le T du boulon avec les rainures de I'hélice (Fig. E). Placer
ensuite le joint sur le boulon (Fig. F) puis serrer 'écrou a la main (Fig.G). Finir le serrage a I'aide d’une clé a molette tout en tenant
I'hélice (Fig.H).

Connections électriques pour batterie 12 volts

ATTENTION : assurez-vous que le moteur soit sur position « OFF » avant de le connecter a la batterie. Dans le cas
contraire, il ne démarrera pas. Connecter le cable rouge sur le terminal positif (+) de la batterie. Connecter ensuite le cable de
batterie noir sur le terminal négatif (-) de la batterie.

Marche/arrét et contréle de la vitesse

Les vitesses se sélectionnent en tournant le levier dans le sens des aiguilles d'une montre pour la marche avant (F) et dans le
sens contraire des aiguilles d’'une montre pour la marche arriere (R). Pour arréter le moteur, il suffit de centrer le levier entre les
vitesses avant et arriere (O). Le levier est télescopique et s'étend jusqu’'a 14cm. (Fig 1).
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Maintenance

+ Nettoyer derriére le bloc hélice aprés chaque utilisation. Vérifier qu'il n'y a pas d'algues, de fil de péche ou autres débris.
Tout corps étranger enroulé autour de I'hélice ou de son axe engendre une perte de puissance. Lubrifier 'axe et la
colonne toutes les deux semaines. Appliquer quelques gouttes d’huile mécanique 1égére sur les points de pivot.

+ Nettoyer les connections électriques une fois par mois. Inspecter pour tout signe de corrosion et usure des cables.

+ Si besoin nettoyer les connecteurs avec brosse métallique et remplacer les cables abimés.

+ Le manque d’entretien peut provoquer des pertes de puissance et de la surchauffe.

+ Vérifier toute la visserie de maniére réguliere, et procéder a une inspection visuelle de I'ensemble avant chaque utilisation.

+ Assurez-vous d'utiliser une piéce seche et correctement ventilée s'il vous faut stocker le moteur pour de longues périodes.

+ Ne jamais stocker le moteur dehors pour de longue périodes, ceci risque d’'endommager I'aimant du mécanisme
d'entrainement.

Recherche de panne

Perte de puissance

+ L'hélice est peut-étre obstruée. Retirer et nettoyer.

+ Les connecteurs pour batterie sont peut-étre corrodés. Nettoyer avec une brosse métallique puis reconnecter.

+ La batterie affiche un faible voltage. Recharger puis tester.

+ Si aucun bruit ne se produit lors de la connexion du moteur avec la batterie, vérifier que le levier de commande est bien sur la
position Off (O).

+ Si'aucun bruit ne se produit lors de la connexion du moteur a la batterie et que le levier est bien sur Off (O), ouvrir le capot et
vérifier que la vis du potentiométre est bien serrée. L'alignement du levier a peut-étre été affecté. Lorsque le son est audible,
réalignez sur (O) puis resserrer la vis.

Le moteur vide la batterie

« Vérifier que 'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.

* Inspecter pour une mauvaise connexion ou un court-circuit dans le branchement a la batterie.
+ Tester la batterie pour sa tenue de charge.

Le moteur produit un bruit ou des vibrations excessives
+ Vérifier que 'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.
« Vérifier le bon serrage de I'hélice. Vérifier 'écrou et resserrer si besoin.

+ Armature tordue. Retirer 'hélice, mettre le moteur en marche et inspecter 'axe en rotation pour tout signe de courbure/voilage.

+ Faire tourner 'hélice a la main. Il ne doit y avoir aucun frottement.

Le moteur perd une ou plusieurs vitesses

« Vérifier le cablage.

+ Vérifier les connexions dans le bloc moteur.

+ Commutateur rotatif défectueux, a inspecter.

« Vérifier que I'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.

Le moteur est difficile a tourner
+ Desserrer le collier situé sur le coté du systéme de fixation, réajuster et appliquer un lubrifiant.

FOX BRUSHLESS 80Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR
= Puissance alimentation 735 Watts
Puissance de propulsion 480 Watts
Poussée statique 80Ib / 35kg
Voltage 12 Volts
i Courant maxi 60 ampéres
Vitesse de rotation maxi de I'hélice 1100 RPM
Vitesses (marche avant et arriére) variables
Poids total 9kg
Longueur d'arbre 90cm
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No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)
2 Bushing 21 | 3tiny speed wires
3 | Screw 22 | wire (black)
4 Speed set block 23 | shaft
5 | Screw 24 | front cover
6 | Switch assembly 25 | Oring
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly
9a | Top cover label set 29 | Armature assembly
10 | LED screen display 30 | Washer
11| Screws for plate 31 | Wave washer
12 | Fix cables plate 32 | Control PCB
13 | Bottom cover 33 | Back cover
14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw
16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 [ Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR
Puissance alimentation 1100 Watts
Puissance de propulsion 715 Watts
Poussée statique 100Ib / 45kg
Voltage 24 \Volts
oy Mﬁ\"‘“‘*——-—‘ | - Courant maxi 45 ampéres
T i Vitesse de rotation maxi de 'hélice 1200 RPM
7 / Vitesses (marche avant et arriére) variables
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No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Van harte gefeliciteerd met de aanschaf van je Fox Electrische Buitenboordmotor. Hij is ontworpen, samengesteld en
geproduceerd om je de best mogelijke betrouwbaarheid te bieden voor jaren plezier. Als gevolg van constante productverbetering
hebben we het recht onderdelen en componenten zonder vooraankondiging te vervangen. Lees deze brochure zorgvuldig om
mogelijke gebruiksfouten te voorkomen.

Garantie voorwaarden

Onze motor heft één jaar garantie voor defecten in materiaal of afwerking, en start op de dag van aankoop (alleen geldig in
combinatie met aankoopbon). De garantie geldt niet voor slijtende onderdelen zoals de schroef, connectors, schakelaar of andere
aan slijtage onderhevige onderdelen, omdat hun levensduur afhangt van gebruik en omstandigheden die sterk kunnen wisselen.
De garantie is beperkt tot niet-commercieel gebruik van de motor en geldt ook niet in geval van gebruiksfouten, ongelukken,
foutief herstel of modificatie van het product.

Verantwoordelijkheden van de Klant
De garantie van de motor geldt niet voor items die onderworpen zijn aan misbruik of nalatigheid. Om optimaal van de garantie te
profiteren moet de gebruiker de motor onderhouden zoals beschreven in deze handleiding.

Kenmerken

1. Lange levensduur — De brushless technologie verlengt de levensduur van de motor met minstens een factor 5, vergeleken
met borstelmotoren. Het onderhoud is veel eenvoudiger tegen relatief lage kosten.

2. Zeer efficiént en energiebesparend — De motor gebruikt een borstelloze DC motor die minimaal 85% efficiént is. De efficiéntie
is 30-60% en 100-200% hoger vergeleken met respectievelijk een borstelmotor en benzinemotor.

3. Laag geluid - Het geluid dat door deze motor wordt geproduceerd is minder dan 55DB en geeft geen geluidsoverlast. Een
normale benzinemotor maakt minimaal 65DB geluid.

4. Lichtgewicht — Het gewicht van het product (tegen hetzelfde vermogen) is meer dan 20% lichter dan de borstelmotoren en
50-100% lichter dan benzinemotoren.

5. Milievriendelijk — Het product gebruikt de accu als krachtbron en er is geen vervuiling of schadelijke uitstoot.

6. Vastloop bescherming — Dit beperkt de trek indien de motor vastloopt en niet kan draaien.

7. Bescherming tegen oververhitting — Als de schroef vastloopt en niet kan draaien kan de motor oververhit raken. De controller
gaat dan in temperatuur beschermingsmodus en beperkt het vermogen tot 50% om de accu en motor te beschermen.

8. Lage spanning bescherming — Dit beschermt de accu tegen beschadiging wanneer deze een lage spanning heeft vanwege
hoog verbruik door de motor.

9. Start beschermfunctie — Als de snelheidsregelaar niet op 0 staat bij het aansluiten van de accu, zal de motor niet werken. (Bij
gebruik moet vodrdat de accu wordt aangesloten, de handgreep in de zero/nulpositie worden gezet).

10. Bescherming tegen omgekeerde aansluiting — Dit voorkomt beschadiging van de motor als de accu met de verkeerde
polariteit wordt aangesloten.

11. LED voltage display - voltage nauwkeurigheid van £ 0,1V.

12. Traploze snelheidsregeling — naadloze overgang van superlage tot maximale snelheid.

13. Grote handgreep — Verstelbare lengte, comfortabele greep voor meer controle.

14. Bedrading die bestand is tegen hoge temperaturen.

15. Betrouwbare connector.

16. Robuust en betrouwbaar klemsysteem.

Borstelloze Technologie

Normaal gesproken wordt de rotatie van een electromotor gegenereerd met gebruik van glijdende carbonborstels, die na verloop
van tijd versleten kunnen raken, vermogen verbruiken en hitte veroorzaken. Borstelloze electromotoren genereren hun eigen rota-
tie middels electronische circuits die betrouwbaarder en stabieler zijn. Ze zijn tevens efficiénter, hebben een hoger koppel bij lager
accugebruik, hebben een 5 maal langere levensduur zonder noodzaak voor onderhoud, blijven koeler en stiller en verbruiken
minder vermogen.

Monteren van de Motor

Bevestig de buitenboordmotor aan de achtersteven van de boot middels de montagebeugel. Zorg dat beide bouten stevig zijn
vastgedraaid (Fig. A). Om de hoek van de motor aan te passen, houd de kop met een hand vast en duw de verstelhendel met je
andere hand los. Is de gewenste hoek bereikt laat de hendel los en controleer of het mechanisme weer stevig vast zit (Fig. B).

Pas op: Bij aanpassen van de hoek van de motor, plaats je handen NOOIT tussen de schacht en de romp van de boot.
Dit kan verwondingen veroorzaken. Bij monteren of verwijderen van de motor, zorg dat de accu altijd is losgekoppeld.
This may cause injury. When mounting or detaching the motor, make sure that the battery is disconnected.
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Diepte aanpassing
De diepte van de motor kan naar boven en beneden worden aangepast door de stelknop (Fig. C) op de kolom los te halen, de
motor op de juiste hoogte te zetten, en de knop weer stevig vast te zetten.

Stuur Spanning Instelling
Om de stuurweerstand van de motor aan te passen, draai simpelweg de stelknop op de zijkant van de montagebeugel losser of
vaster (Fig. D).

Samenstellen van de Schroef

Om de schroef in elkaar te zetten, plaats hem op de bout met de pin gelijk met de groef in de schroef (Fig. E). Plaats de ring op
de bout (Fig. F) en draai de moer er met de hand op (Fig. G). Draai de moer vast met een verstelbare moersleutel of dopsleutel
terwijl je de schroef met de hand vasthoudt (Fig. H).).

Electrische aansluitingen voor 12V accu
Waarschuwing: Zorg dat de motor in de “OFF” positie staat voordat de accu wordt aangesloten, anders zal deze niet
werken. Sluit de rode accukabel aan op de positieve accupool (+). Sluit de zwarte accukabel aan op de negatieve accupool (-).

Aan/Uit Snelheidsregeling

De snelheid kan worden bepaald door de handgreep met de klok mee te draaien voor vooruit (F), of tegen de klok in voor
achteruit (R). Om uit te schakelen centreer de handgreep tussen F en R (O). De handgreep is telescopisch en kan tot 14cm
worden uitgeschoven (Fig. I).

@D

Onderhoud

+ Reinig na ieder gebruik achter de schroef. Controleer of vislijn, wier of ander vuil. leder vuil rond de schroef zal zorgen voor
vermogenverlies. Smeer de montagebeugel en kolom iedere twee weken, pas enkele druppels lichte machineolie toe
op scharnierpunten.

+ Reinig electrische verbindingen iedere maand, inspecteer op losse of gecorrodeerde klemmen en beschadigde draden.

+ Reinig klemmen met een draadborstel en vervang beschadigde draden.

+ Onvoldoende onderhoud kan overmatige hitte en vermogenverlies veroorzaken.

+ Controleer alle bouten, moeren en schroeven regelmatig. Controleer alle onderdelen op stevigheid en veiligheid.

+ Sla de motor voor langere tijd op in een droge en goed geventileerde ruimte.

+ Laat de motor nooit buiten staan, dit kan de magneet van de aandrijving beschadigen.

Problemen Oplossen

Vermogenverlies

+ De schroef kan verstopt zijn. Verwijder de schroef, maak deze schoon en bevestig weer.

+ Batterijklemmen kunnen gecorrodeerd zijn. Reinig met een staalborstel en bevestig opnieuw.

+ Batterij heeft een laag voltage. Herlaad en controleer op een slechte cel.

+ Als er geen geluid Klinkt als de accu wordt aangesloten, controleer of de hendel in de uit (O) stand staat.

+ Als er geen geluid Klinkt als de accu wordt aangesloten met de hendel in de uit (O) positie, open de cover aan de bovenkant en
controleer of de potentiometer schroef los zit. De positie van de hendel is mogelijk verschoven. Positioneer hem weer op de (O)
tot het geluid klinkt en schroef weer vast (Fig. K).

Motor trekt de accu leeg

+ Lijn rond de schroef. Verwijder de schroef en controleer op lijn of wier.

+ Korte of slechte connectie in de bedrading. Controleer de bedrading in de bovenste behuizing.
+ Accu heeft een slechte cel of heeft significant capaciteitsverlies door veelvuldig gebruik.

Motor maakt excessief veel lawaai of trillingen

+ Schroef zit verstopt. Verwijder de schroef, reinig en bevestig opnieuw.

+ Controleer of de schroef goed vastzit. Controleer de moer en zet indien nodig goed vast.

+ Gebogen armatuur. Verwijder de schroef, stel in op gemiddelde snelheid en controleer of de armatuur hobbelt.
+ Draai de schroef met de hand. Hij moet vrij kunnen draaien met slechts lichte weerstand.

Motor raakt een of meer snelheden kwijt

+ Losse draad of draaischakelaar. Controleer bedrading.

+ Losse verbindingen in bovenste behuizing.

+ Slechte draaischakelaar.

+ Verstoptie schroef. Verwijder de schroef, reinig en bevestig opnieuw.

Motor is lastig te besturen
+ Draai de knop losser aan de zijkant van de montageklem, stel opnieuw af en pas wat smeermiddel toe.
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FOX BRUSHLESS 80Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Vermogen 735 Watt
Stuwvermogen 480 Watt
Statische Stuwkracht 80Ib / 35kg
Voltage 12 Volt
Maximale Stroom 60 Ampere
Maximale Schroefsnelheid 1100 RPM
Snelheden (Voor-/Achteruit) Variabel
Totaal Gewicht 9kg
Schacht Lengte 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

FOX BRUSHLESS 100Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Vermogen 1100 Watts
Stuwvermogen 715 Watts
Statische Stuwkracht 100Ib / 45kg
Voltage 24 \Volts
Maximale Stroom 45 Ampere
Maximale Schroefsnelheid 1200 RPM
Snelheden (Voor-/Achteruit) Variabel
Totaal Gewicht 10kg
Schacht Lengte 90cm

[\ [ Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11| Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut

17



@

18

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf Ihres Elektroaussenborders von Fox. Bei der Entwicklung, Konstruktion und Herstellung war
Mittelpunkt immer die bestmdgliche Zuverlassigkeit und Leistung, um Ihnen einen jahrelangen Genuss zu bieten. \Wegen unseres
Strebens nach standiger Produktverbesserung behalten wir uns das Recht vor, Teile und Komponenten ohne vorherige
Ankiindigung zu andern. Bitte lesen Sie diese Packungsbeilage sorgfaltig durch, um mégliche Bedienungsfehler zu vermeiden.

Garantiebedingungen

Unser Motor bietet ein Jahr Garantie auf Material- und Verarbeitungsfehler, beginnend mit dem Kaufdatum (giltig nur in Verbind-
ung mit Ihrem Kaufbeleg). Die Garantie erstreckt sich nicht auf VerschleiRteile, z.B. Propeller, Stecker, Schalter oder andere Ver-
schleiBteile, da deren Lebensdauer abhéngig von den Benutzungsbedingungen ist, die variieren kdnnen. Die Garantie beschrankt
sich auf den nichtkommerziellen Gebrauch des Motors und gilt nicht fiir Betriebsfehler, Unfélle, unsachgemaRe Reparaturen oder
selbst vorgenommene Anderungen.

Verantwortung des Kunden

Die Garantie fiir den Motor erstreckt sich nicht auf Teile, die vom Benutzer missbrauchlich oder nachlassig behandelt wurden.
Um den vollen Nutzen aus der Garantie zu erhalten, muss der Benutzer den Motor gemaR den Anweisungen in dieser Anleitung
warten.

Eigenschaften

1. Lange Lebensdauer - Die biirstenlose Technologie verlangert die Lebensdauer des Motors im Vergleich zu klassischen
Gleichstrommotoren um mehr als das Fiinffache. Die Wartung ist viel einfacher und auch kostengiinstig.

2. Hohe Effizienz und Energieeinsparung - Der AuRenborder arbeitet mit einem birstenlosen Gleichstrommotor, mit einem
Wirkungsgrad iber 85%. Der Wirkungsgrad ist 30-60% hoher bzw 100-200% héher gegeniiber einem Biirstenmotor bzw.
Benzinmotor.

3. Geringe Gerduschentwicklung - Der Gerauschpegel dieses Motors betragt weniger als 55 dB, er produziert keine
Larmbeléstigung. Im Vergleich dazu verursacht ein durchschnittlicher Benzinmotor Larm bei 65 DB.

4. Geringes Gewicht - Das Gewicht (bei gleicher Ausgangsleistung) ist mehr als 20% leichter als bei Biirstenmotoren und
50% ~ 100% leichter als bei Benzinmotoren.

5. Umweltfreundlich - Die Batterie liefert die Energieversorgung und es gibt keine Verschmutzungen oder schédliche
Emissionen.

6. Blockierschutzfunktion - Dies begrenzt die Stromaufnahme, wenn der Motor blockiert ist und nicht laufen kann.

7. Uberhitzungsschutzfunktion - Wenn der Propeller blockiert wird und sich nicht drehen kann, kann der Motor Uberhitzen, hier
schaltet der Controller in den Temperaturschutzmodus und die Leistung wird auf 50% reduziert, um die Batterie und den Motor
zu schiitzen.

8. Niederspannungs-Schutzfunktion - Dies schiitzt die Batterie davor, beeintrachtigt zu werden, wenn sie aufgrund der hohen
Stromabgabe des Motors eine zu niedrige Spannung hat.

9. Startschutzfunktion - Wenn der Geschwindigkeitsregler beim AnschlieBen der Batterie nicht auf Null steht, [duft der Motor
nicht. (Im Betrieb muss der Griff vor dem Anschlieen an die Batterie auf der Zero / Null-Position sein, sonst lauft der
Motor nicht)

10. Schutzfunktion bei falschem Anschluss - Dies verhindert eine Beschadigung des Motors, wenn die Batterie mit der falschen
Polaritat angeschlossen wird.

11. LED Spannungsanzeige — Spannungvarianz von * 0,1V.

12. Stufenlose Geschwindigkeitseinstellung - nahtloser Ubergang von extrem niedriger Geschwindigkeit bis zur maximalen
Geschwindigkeit.

13. GroRer Handgriff - Einstellbare Lange, bequemer Griff fir mehr Kontrolle.

14. Hochtemperaturbesténdige Dréhte

15. Zuverlassiger Stecker

16. Robustes und zuverlassiges Klemmsystem.

Brushless Technologie

Normalerweise wird die Rotation eines Elektromotors durch die Verwendung von gleitenden Kohlebirsten erzeugt, die mit der Zeit
abgenutzt werden, Energie verbrauchen und Warme erzeugen. Biirstenlose Elektromotoren erzeugen ihre Rotation mit Hilfe von
elektronischen Schaltkreisen, die zuverlassiger und stabiler sind. Sie sind effizienter, haben héhere Drehmomentwerte bei niedrigerem
Batteriefluss, halten auch ohne Wartung bis zu 5-mal &nger, laufen kiihler und leiser und verbrauchen weniger Batterie.

Montage des AuRenborders

Befestigen Sie den AuRenborder mit der Montageschiene am Heck des Bootes. Stellen Sie sicher, dass beide
Befestigungsschrauben fest angezogen sind (Abb. A). Um den Winkel des Motors einzustellen, halten Sie den Motorkopf mit einer
Hand und driicken Sie den Einstellhebel mit Ihrer anderen Hand. Sobald der gewiinschte Winkel erreicht ist, den Hebel loslassen
und priifen, ob der Mechanismus sicher einrastet (Abb. B)

Achtung: Beim Einstellen des Neigungswinkels des Motors NIEMALS die Hande zwischen den Motorschaft und den
Rumpf des Bootes legen. Dies kann zu Verletzungen fiihren. Vergewissern Sie sich bei der Montage oder Demontage des

Motors, dass die Batterie nicht angeschlossen ist.

Hoheneinstellung
Die Lauthdhe des Motors kann nach oben und unten verstellt werden, indem Sie einfach den Hohenspannungshebel (Abb. C)
an der Saule I6sen, den Motor auf die gewiinschte Hohe einstellen und dann den Spannhebel wieder fest anziehen.

Einstellung der Lenkspannung
Um den Lenkwiderstand Ihres Motors einzustellen, ziehen Sie einfach den Spannhebel an der Seite der Halterung an oder 16sen
Sie ihn (Abb. D)

Montage des Propellers

Um den Propeller zu montieren, setzen Sie diesen zunachst auf den Bolzen und achten Sie darauf, den Pin mit der Nut im Propel-
ler auszurichten (Abb. E). Als nachstes legen Sie die Unterlegscheibe auf den Bolzen (Abb. F) und schrauben dann die Propel-
lermutter von Hand fest (Abb. G). Ziehen Sie die Mutter mit einem verstellbaren Schraubenschllissel oder einem Steckschlissel
fest, wahrend Sie den Propeller mit der Hand halten (Abb. H).

Elektrische Anschliisse fiir 12V Batterie

WARNUNG: Stellen Sie sicher, dass der Motor vor dem Anschluss an die Batterie in die Position “OFF” geschaltet ist,
sonst startet er nicht. Verbinden Sie das rote Batteriekabel mit dem positiven Batteriepol (+). Verbinden Sie das schwarze Bat-
teriekabel mit dem negativen Batteriepol (-).

Ein / Aus-Geschwindigkeitssteuerung

Geschwindigkeiten kénnen durch Drehen des Griffs im Uhrzeigersinn fiir Vorwartsfahrt (F) oder gegen den Uhrzeigersinn fiir
Rickwartsfahrt (R) ausgewahlt werden. Zum Lésen den Griff einfach zwischen Vorwarts- und Riickwartsgang (O) zentrieren.
Der Ciriff ist teleskopierbar und kann auf bis zu 14 cm ausgefahren werden (Abb. I).
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Instandhaltung

+ Reinigen Sie den Propeller nach jedem Gebrauch. Uberpriifen Sie ihn auf Angelschnur, Unkraut oder andere Verschmutzungen.

Jeglicher Schmutz, der um die Stiitze gewickelt ist, verursacht einen Leistungsverlust. Schmieren Sie die Halterung und die
Séule alle 2 Wochen, tragen Sie einige Tropfen leichtes Maschinendl an den Drehpunkten auf.

+ Reinigen Sie jeden Monat die elektrischen Anschlisse, priifen Sie auf lose oder korrodierte Anschliisse und ausgefranste Kabel.

+ Reinigen Sie die Klemmen mit einer Drahtbirste und ersetzen Sie alle ausgefransten Drahte.

+ Mangelnde Wartung kann zu tiberméaRiger Hitze und Leistungsverlust fiihren.

+ Uberpriifen Sie regelméRig alle Muttern, Bolzen und Schrauben und iiberpriifen Sie alle Teile auf Dichtigkeit und Sicherheit.
+ Wahlen Sie einen gut beliifteten und trockenen Ort, wenn Sie den Motor fiir [dngere Zeit lagem.

+ Lassen Sie den Motor niemals drauBen, da dies den Magneten der Antriebseinheit beschédigen kann.

Fehlerbehebung

Leistungsverlust

+ Der Propeller kénnte verschmutzt sein. Propeller entfernen, reinigen und ersetzen.

+ Batterieanschliisse kdnnen korrodiert sein. Mit einer Drahtbirste reinigen und wieder anschlieRen.

+ Die Batterie hat eine niedrige Spannung. Aufladen und auf beschédigte Zellen prifen.

+ Wenn beim AnschlieBen der Batterie kein Gerausch zu héren ist, priifen Sie, ob sich der Griff in der Aus-Position (O) befindet.

+ Wenn kein Gerausch zu hdren ist, wenn die Batterie bei ausgeschaltetem Griff (O) angeschlossen ist, 6ffnen Sie die obere
Abdeckung und priifen Sie die Potentiometerschraube, um festzustellen, ob sie lose ist. Die Ausrichtung des Griffs kann sich
verschoben haben. Richten Sie diese bei horbarem Gerausch auf (O) und ziehen Sie die Schraube fest (Abb. K).

Der Motor entlddt die Batterie

+ Schnur hinter dem Propeller. Schrauben Sie den Propqller ab und suchen Sie nach Schnur oder Unkraut.
+ Kurze oder schlechte Verbindung in der Verkabelung. Uberpriifen Sie die Dréhte im oberen Gehause.
+ Die Batterie hat eine schlechte Zelle oder hat aufgrund starker Nutzung erhebliche Kapazitét verloren.

Der Motor verursacht iibermaRige Gerdusche oder Vibrationen

+ Propellerfehifunktion. Propeller entfernen, reinigen und ersetzen.

+ Uberpriifen Sie, ob der Propeller sicher sitzt. Uberpriifen Sie die Propellermutter und ziehen Sie sie bei Bedarf fest.

+ Gebogener Bolzen . Entfernen Sie den Propeller, stellen Sie eine mittlere Geschwindigkeit ein und kontrollieren Sie den Bolzen
auf wackelnde Bewegungen.

+ Propeller von Hand drehen. Er sollte sich mit einer leichten Bremswirkung frei drehen.

Motor verliert eine oder mehrere Geschwindigkeitsstufen

+ Kabel oder Drehschalter lose. Uberpriifen Sie die Verkabelung.

+ Lose Verbindungen im oberen Gehéause.

+ Drehschalter defekt.

+ Propellerprobleme. Propeller entfernen, reinigen und wieder aufsetzen.

Motor ist schwer zu steuern
+ Ldsen Sie den Knopf an der Seite der Montagehalterung, stellen Sie ihn neu ein und tragen Sie etwas Schmiermittel auf.
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FOX BRUSHLESS 80Ib
ELEKTROAUSSENBORDER

Eingangsleistung 735 Watts
Vortriebsleistung 480 Watts
Statischer Schub 80Ib / 35kg
Spannung 12 Volt
Maximaler Strom 60 Ampere
Maximale Propellergeschwindigkeit 1100 RPM
Geschwindigkeiten (FWD/REV) Variabel
Gesamtgewicht 9kg
Schaftlange 90cm

No. Name des Ersatzteiles No. Name des Ersatzteiles
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 [ Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 100Ib
ELEKTROAUSSENBORDER

Eingangsleistung 1100 Watts
Vortriebsleistung 715 Watts
Statischer Schub 100Ib / 45kg
Spannung 24 \Volts
Maximaler Strom 45 Ampere
Maximale Propellergeschwindigkeit 1200 RPM
Geschwindigkeiten (FWD/REV) Variabel
Gesamtgewicht 10kg
Schaftlange 90cm

No. Name des Ersatzteiles No. Name des Ersatzteiles
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Congratulazioni per 'acquisto del vostro motore elettrico fuoribordo Fox. E stato progettato e prodotto per offrirvi una grande
affidabilita e le migliori prestazioni possibili, garantendovi anni di divertimento. Come strumento di miglioramento costante del
prodotto, ci riserviamo il diritto di modificare parti e componenti senza preavviso. Si prega di leggere attentamente questo foglio
illustrativo per evitare potenziali errori operativi.

Termini di garanzia

Il nostro motore offre una garanzia di un anno contro i difetti di materiale o lavorazione, a partire dalla data di acquisto (valido
solo in combinazione con la ricevuta di acquisto). La garanzia non si estende alle parti soggette ad usura, ad es. elica, connettori,
interruttore o altri componenti soggetti a deterioramento causa utilizzo, poiché la loro vita € legata all'uso e alle condizioni di im-
piego, che possono variare. La garanzia € limitata all'uso non commerciale del motore e non si applica in caso di errori operativi,
incidenti, riparazioni o modifiche improprie.

Responsabilita del cliente
La garanzia sul motore non copre prodotti che sono stati sottoposti ad abuso o negligenza da parte degli utilizzatori. Per ottenere
i massimo beneficio dalla garanzia, I'operatore deve mantenere il motore come indicato in questo manuale.

Caratteristiche

1. Lunga durata: la tecnologia brushless prolunga la durata dei motori di oltre 5 volte rispetto ai motori elettrici con spazzole. La
manutenzione & molto pill semplice e relativamente economica.

2. Alta efficienza e risparmio energetico: il fuoribordo € caratterizzato da un motore a corrente continua senza spazzole, con
un’efficienza superiore all'85%. L'efficienza & superiore del 30-60% rispetto ad un motore elettrico a spazzole, e superiore
del 100-200% rispetto ad un motore a benzina.

3. Basso rumore - Il rumore prodotto da questo motore ¢ inferiore a 55 dB e non produce inquinamento acustico. In confronto,
un motore a benzina medio genera un rumore di 65 DB.

4. Leggero - A parita di potenza erogata, il peso del prodotto & piu leggero del 20% rispetto ai motori elettrici a spazzola, e del
50-100% piu leggero rispetto ai motori a benzina.

5. Rispetto per I'ambiente: il prodotto utilizza una batteria come fonte di alimentazione, senza generare inquinamento o emissioni nocive.

6. Funzione di protezione da stallo: limita il consumo di corrente se il motore € bloccato e non € in grado di girare.

7. Funzione di protezione da surriscaldamento: se I'elica si blocca e non puo ruotare, il motore pud surriscaldarsi. In questa
condizione interviene un sistema di protezione contro le sovratemperature, che riduce automaticamente I'alimentazione del
50% per proteggere la batteria e il motore.

8. Funzione di protezione dalla bassa tensione: protegge la batteria dal rischio di compromissione in caso di basso livello di
tensione dovuta all'elevata corrente assorbita dal motore.

9. Funzione di protezione all'avvio: se il controllo della velocita non € a zero quando la batteria viene collegata per la prima volta,
il motore non funziona (nel normale utilizzo, prima di collegare la batteria, la manopola deve essere in posizione “zero / null’,
altrimenti il motore non gira).

10. Funzione di protezione contro collegamento alimentazione con polarita invertita: impedisce il danneggiamento del motore se
la batteria € collegata con la polarita errata.

11. Display a LED per indicazione livello tensione: precisione del valore di tensione di £ 0,1 V.

12. Variazione della velocita senza interruzioni: passaggio senza soluzione di continuita dalla velocita piti bassa alla massima.

13. Manopola di dimensioni generose: lunghezza regolabile, impugnatura comoda ed ergonomica per un migliore controllo.

14. Cavi resistenti alle alte temperature.

15. Connettore affidabile.

16. Sistema di fissaggio tramite morsetto, robusto e affidabile.

Tecnologia Brushless

Generalmente la rotazione di un motore elettrico viene creata con l'uso di spazzole di carbonio scorrevoli, che con il tempo si
usurano, consumando energia e creando calore. | motori elettrici brushless generano la loro rotazione utilizzando circuiti elettro-
nici, che sono piu affidabili e stabili. Sono piu efficienti, hanno valori di coppia piu elevati a basse correnti della batteria, durano
fino a 5 volte di pit senza bisogno di manutenzione, sono piu brillanti e silenziosi, consumano meno energia della batteria.

Montaggio del motore fuoribordo

Fissate il fuoribordo alla poppa dell'imbarcazione tramite la staffa di montaggio. Assicuratevi di serrare saldamente entrambi i
bulloni di fissaggio (Fig. A). Per regolare I'angolazione del motore, tenete la testa dello stesso con una mano e premete la leva di
regolazione con 'altra mano. Una volta raggiunto I'angolo desiderato, rilasciate la leva e controllate che il meccanismo si innesti
saldamente (Fig. B)

Attenzione: quando si regola I'angolo di inclinazione del motore, NON mettere MAI le mani tra I'albero e lo scafo dell’imbarcazione.
Cio potrebbe causare lesioni. Quando si monta o si rimuove il motore, assicurarsi che la batteria sia scollegata.
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Regolazione della profondita

La profondita del motore pud essere regolata verso il basso o verso I'alto semplicemente allentando la manopola di tensione
del collare apposito (Fig. C) situato sulla colonna: impostare il motore alla profondita desiderata, quindi serrare saldamente la
manopola di serraggio.

Regolazione della tensione del timone
Per regolare la resistenza del timone del motore, basta stringere o allentare la manopola di regolazione sul lato del supporto
staffa (figura D)

Assemblaggio dell’elica

Per assemblare I'elica, posizionare la stessa sul bullone, assicurandosi di allineare il perno con la scanalatura nell'elica (Fig. E).
Successivamente posizionare la rondella sul bullone (Fig. F) e quindi avvitare a mano il dado dell’elica (Fig. G). Stringere il dado
usando una chiave inglese o con un attrezzo similare regolabile mentre si tiene I'elica con la mano (Fig. H).

Collegamenti elettrici con batteria a 12V

AVVERTENZA: assicurarsi che il motore sia in posizione “OFF” prima di collegare la batteria, altrimenti non si avviera.
Collegare il cavo di colore rosso al terminale positivo della batteria (+). Collegare il cavo di colore nero al terminale negativo della
batteria (-).

Controllo velocita On / Off

Le marce possono essere selezionate ruotando la manopola in senso orario per la direzione in avanti (F) o in senso antiorario per
le velocita in retromarcia (R). Per disinnestare, basta semplicemente posizionare la manopola tra le marce in avanti e la
retromarcia (O). La manopola é telescopica e si estende fino a 14 cm (Fig. I).

@

Manutenzione

+ Pulire dietro I'elica dopo ogni utilizzo. Controllare che non siano presenti spezzoni di lenza, erbacce o altri detriti. Qualsiasi
detrito avvolto attorno all'elica causera una perdita di potenza. Lubrificare il supporto e la colonna ogni 2 settimane, applicare
alcune gocce di olio leggero per macchine nei punti di giunzione.

+ Pulire i collegamenti elettrici ogni mese, ispezionare i terminali allentati o corrosi e fili sfilacciati.

+ Pulire i terminali con una spazzola metallica e sostituire i fili sfilacciati.

+ La mancanza di manutenzione puo causare eccessivo calore e perdita di potenza.

+ Controllare regolarmente tutti i dadi, i bulloni e le viti e controllare fisicamente tutti i componenti hardware per garantire la tenuta
e la sicurezza.

+ Assicurarsi di scegliere un luogo ben ventilato e asciutto quando si conserva il motore per lunghi periodi.

+ Non lasciare mai il motore all'esterno, poiché cid potrebbe danneggiare il magnete dell'unita di guida.

Risoluzione dei problemi

Perdita di potenza

+ L'elica potrebbe essere sporca. Rimuovere ['elica, pulire e riposizionare.

+ | collegamenti della batteria potrebbero essere corrosi. Pulire con una spazzola metallica e ricollegare.

+ La batteria ha una tensione di uscita bassa. Ricaricare e controllare se per caso una cella della stessa & danneggiata.

+ Se non si sente nessun segnale acustico quando la batteria viene collegata, verificare che la manopola sia nella posizione di
spegnimento (O).

+ Se non si sente nessun segnale acustico quando la batteria viene collegata con la manopola nella posizione di spegnimento
(), aprire il coperchio superiore e controllare la vite del potenziometro per vedere se € allentata. L'allineamento della manopola
potrebbe essersi spostato. Riallineare a (O) quando si sente il segnale acustico e stringere la vite (Fig. K).

Il motore scarica la batteria

+ Lenza dietro I'elica. Rimuovere I'elica e controllare se vi sono spezzoni di filo o erbacce.

+ Collegamento del cablaggio errato o in “corto”. Controllare i fili nell'alloggiamento superiore.

+ La batteria ha una cella danneggiata oppure ha perso capacita in modo significativo a causa dell'uso intensivo.

Il motore emette rumori o vibrazioni eccessivi

+ Elica sporca. Rimuovere I'elica, pulire e riposizionare.

+ Controllare se I'elica & ben fissata. Controllare il dado dell'elica e serrare se necessario.

+ Armatura piegata. Rimuovere I'elica, impostare una velocitd media e guardare 'armatura per verificare eventuali oscillazioni.
+ Girare I'elica a mano. Dovrebbe girare liberamente con una leggera resistenza.

Il motore perde una o pil marce

+ Cavo allentato o interruttore di rotazione. Controllare il cablaggio.
+ Collegamenti allentati nell'alloggiamento superiore.

+ Interruttore di rotazione danneggiato.

+ Elica sporca. Rimuovere I'elica, pulire e riposizionare.

Il motore é difficile da guidare
+ Allentare la manopola sul lato della staffa di montaggio, quindi regolare nuovamente e applicare del lubrificante.
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MOTORE ELETTRICO FUORIBORDO
FOX BRUSHLESS 80lb

Potenza in ingresso 735 Watt
Potenza propulsiva 480 Watt
Spinta statica 80Ib / 35kg
Tensione 12 Volt c.c.
Corrente massima 60 Ampere
Velocita massima 1.100 giri/minuto
Marce (Avanti / Retromarcia) Variabili
Peso totale 9kg
Lunghezza dell'albero 90cm

MOTORE ELETTRICO FUORIBORDO
FOX BRUSHLESS 1001b

Potenza in ingresso 1100 Watt
Potenza propulsiva 715 Watt
Spinta statica 100Ib / 45kg
Tensione 24 Volt c.c.
Corrente massima 45 Ampere
Velocita massima 1.200 giri/minuto
Marce (Avanti / Retromarcia) Variabili
Peso totale 10kg
Lunghezza dell'albero 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Manopola 20 | Cavo (Rosso)
2 Boccola 21 | 3 Tiny speed wires
3 | Vite 22 | Cavo (Nero)
4 Blocco selezione marce 23 | Albero
5 Vite 24 | Cover frontale
6 | Gruppo interruttore 25 | Oring
7 | Vite interruttore e assemblaggio cover sup. e inf. 26 | Cuscinetto a sfere cover frontale
8 Dado bullone 27 | Cuscinetto a sfere albero armatura
9 | Cover superiore senza schermo ed etichette 28 | Gruppo statore
9a | Set di etichette per il cover superiore 29 | Gruppo armatura
10 | Display schermo a LED 30 | Rondella
11| Viti per il piattello 31 | Rondella ondulata
12 | Piattello per fissaggio cavi 32 | Scheda elettronica controllo
13 | Cover inferiore 33 | Cover Posteriore
14 | Bullone lungo per il cover inferiore 34 | Rondella
15 | Bullone corto per il cover inferiore 35 | \Vite
16 | Cavo batteria con terminali di collegamento 36 | Cuscinetto a sfere cover posteriore
18 | Collarino di profondita 37 |ClpC
19 | Gruppo fissaggio a poppa 38 | Guarnizione
19a_ | Collarino tensionamento timone 39 | Rondella
19b | Leva per blocco inclinazione 42 | Pinelica
19c | Gruppo staffa morsetto 43 | Elica
19d | T shape latch 44 | Rondella & Ring
19e | Vite morsetto 45 | Dado
19f | Collarino poppa

[\ [ Parts description No. Parts description
1 Manopola 19f | Collarino poppa
2 | Boccola 20 | Cavo (Rosso)
3 | Vite 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Blocco selezione marce 22 | Cavo (Nero)
5 | \Vite 23 | Albero
6 Gruppo interruttore 24 | Cover frontale
7 | Vite interruttore e assemblaggio cover sup. e inf. 25 | Oring
8 Dado bullone 26 | Cuscinetto a sfere cover frontale
9 | Cover superiore senza schermo ed etichette 27 | Cuscinetto a sfere albero armatura
9a | Set di etichette per il cover superiore 28 | Gruppo statore
10 | Display schermo a LED 29 | Gruppo armatura
11 | Viti per il piattello 30 | Rondella
12 | Piattello per fissaggio cavi 31 | Rondella ondulata
13 | Cover inferiore 32 | Scheda elettronica controllo
14 | Bullone lungo per il cover inferiore 33 | Cover Posteriore
15 | Bullone corto per il cover inferiore 34 | Rondella
16 | Battery connection cable 35 | Vite
17 | Cavo batteria con terminali di collegamento 36 | Cuscinetto a sfere cover posteriore
18 | Collarino di profondita 37 |ClpC
19 | Gruppo fissaggio a poppa 38 | Guarnizione
19a_ | Collarino tensionamento timone 39 | Rondella
19b | Leva per blocco inclinazione 42 | Pin elica
19c | Gruppo staffa morsetto 43 | Elica
19d | T shape latch 44 | Rondella & Ring
19e | Vite morsetto 45 | Dado
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Gratulalunk a Fox elektromos csonakmotor megvasarlasahoz, melyet arra terveztiink és gyartottunk, hogy a lehetd legmeg-
bizhatébban a legjobb teljesitményt nydjtsa hossz(i évekig az On megelégedésére. A folyamatos termékfejlesztés miatt fenntartjuk
a jogot, hogy az alkatrészeket megvaltoztathassuk kiilon értesités nélkil. Kérjik, figyelmesen olvassa el a tajékoztatét az
esetleges mikodtetesi hibak elkerllése érdekében.

Jotallasi feltételek

A motorra egy év garanciat vallalunk az esetlegesen felmeriilé gyartasi hibak miatt, melynek kezdete a véasarlas napja (csak a
vasarlasi bizonylattal egyiitt érvényes). A jotallas nem terjed ki a kopo alkatrészekre, mint a hajocsavar, csatlakozok, kapcsold,
mivel élettartamukat a hasznalati korilmények és a hasznalat médja egyarant befolyasoljak. A jotallas a motor nem kereskedelmi
célu hasznalatara vonatkozik és nem érvényesitheté miikodtetési hibak, balesetek és nem megfeleld javitas esetén.

A vasarlo kotelezettségei

A garancia nem vonatkozik azokra a tételekre, melyek meghibasodasa visszavezethetd az lizemeltet6 rongélasara vagy gondat-
lansagara. Ahhoz, hogy teljes mértékben élvezhesse a jotallas elényeit, az lizemeltet koteles megérizni a motort az utasitasban
leirtaknak megfeleléen

Tulajdonsagok
Hosszu élettartam — a kefenélkili technologia megdtszordzi a motor élettartamat a szénkefés motorokéhoz képest. A karban
tartasa joval egyszer(ibb és olcsobb is.

2. Kiemelkedd hatékonysag és energiatakarékossag — A motort egy kefe nélkili egyenaramu motor hajtja, mely tobb mint
85%-0s hatékonysagu. A hatékonysaga 30-60%-al és 100-200% jobb, mintha egy szénkefés vagy egy robband motorhoz
hasonlitanank. }

3. Csendes mlkaddés - A motor altal kibocsajtott zaj kevesebb, mint 55dB és nincs zajszennyezés. Osszehasonlitasként, egy
atlagos robbanémotor 65dB zajt bocsajt ki.

4. Konny( suly — A termék sulya (ugyanakkora toloerd esetén) tbb mint 20%-al kevesebb, mint egy szénkefés motornal és
50-100%-al kisebb egy robbanémotorhoz képest.

5. Kornyezetbarat- A termek akkumulatorrol izemeltethetd, igy nincs szennyezés vagy karos anyag kibocséjtas.

6. Utkdzésvédelmi funkcié — Ez korlatozza az aramfelvételt, ha a motor leall és nem képes forogni.

7. Tllmelegedés elleni védelem — Ha propeller elakad, és nem tud forogni, akkor a motor ttlmelegedhet, igy a vezérlés
hémérséklet-védelmi modba 1ép és 50%-ra csokkenti az aramfelvétel igy védve az akkumulatort és a motort.

8. Alacsony fesziltség elleni védelem — Ez megévja az akkumulator tiimerulését, ha alacsony a fesziltség a motor nagy aram
felvétele miatt.

9. Inditas védelmi funkcio — Amennyiben a kapcsold nincs 0 allasban az akkumulator elsé csatlakozasakor, akkor a motor nem
fog miikédni. (Mlkddtetéskor, mielétt csatlakoztatnank az akkumulatort el6bb a kapcsolét allitsuk 0 pozicioba, kilénben az
nem makédik).

10. Forditott bekotés elleni védelem — Megavja a motort a karosodastél az esetben, ha nem megfeleld polaritassal kotnénk be az
akkumulatort.

11. LED-es feszliltség jelz6 - + 0,1V pontossag

12. Fokozatmentes sebességvaltoztatas — zokkendmentes sebességatmenet a lasst haladastél a maximalis sebességig

13. Nagyméretii kormanykar — Allithatd magassag, kényelmes markolat a jobb iranyitasért

14. Nagy h ellenallast vezetékek

15. megbizhatt csatlakozok

16. Er6s és megbizhatt felfogatas

Kefenélkiili technoldgia

Alapesetben az elektromos motor forgasat csuszd szénszallas kefék generaljak, melyek egy idé utan elkopnak, a surlodas
kévetkeztében. A kefenélkiili elektromos motoroknal a forgast elektromos aramkorok generaljak, melyek megbizhatébbak és
stabilabbak. Hatékonyabbak, nagyobb nyomatékkal rendelkeznek alacsonyabb toltottség esetén, 6tszor tobb ideig hasznalhatok
karbantartas nélkul, kevésbé melegednek, csdndesebbek és kevesebbet fogyasztanak.

A motor rogzitése

Helyezzlik fel a csénak tatjara a rdgzité keret segitségével. Gy6zddjiink meg arrél, hogy mindkét rogzité csavar megfeleléen
meg legyen huzva (Fig. A). A motor megfelel6 szogbe val allitasahoz, egy kézzel fogjuk meg a motor fejét és nyomjuk meg az
allitokart a masikkal. Amikor kivalasztottuk a megfeleld szoget, engedjiik el a kart és ellendrizzik, hogy a mechanika bizton-
sagosan rogziilt-e. (Fig. B)

Vigyazat: A motor ddlésszdg beallitasa soran soha ne tegye a kezét a tengely és a csonaktest kozé. Ez sériiléshez vezethet.
Ale és felszerelés megkezdése el6tt mindig gy6zddjon meg arrél, hogy a motor nem csatlakozik az akkumulatorhoz.

Magassagallitas
A motor magassagat egyszer(ien allithatja le és fel egyarant, csak meg kell lazitani a feszit6 gallért a tengelyen (Fig. C), allitsa be
a kivant magassagot, majd hizza meg a csavart.

Az iranyitokar feszességének beallitasa
Az iranyitokar ellenallasanak beallitasahoz egyszeriien huzzuk vagy lazitsuk meg a csavart a rogzitd keret oldalan (Fig. D)

A hajocsavar felhelyezése

Helyezziik a hajécsavart a tengelyre, tigyelve, hogy a stift a hajécsavar hornyaba illeszkedjen (Fig. E). Majd helyezze az alatétet
a tengelyre (Fig. F) és hizza meg a csavart kézzel (Fig. G). Hizza me az anyat egy csavarkulcs segitségével, mikdzben a
hajécsavart a masik kezével fogja (Fig. H).

Elektromos csatlakoztatatas 12V-os akkumulatorhoz

FIGYELEM: Gy6zddjon meg arrdl, hogy a motor “OFF” allasban van, miel6tt csatlakoztatja az akkumulatort, kiilonben
nem fog elindulni a motor. Csatlakoztassa a piros kabelt az akkumulator (+) péluséhoz. Csatlakoztassa a fekete kabelt az ak-
kumulator (-) polusahoz.

Be/ki, sebesség allitas
A sebesség az dramutatd jarasaval megegyez6en allithaté eldre (F) vagy dramutatd jarasaval ellentétesen hatra (R). Kikapcso-
lashoz egyszerien allitsuk kdzépre (0). A nyél teleszkopos és 14cm-re kihtizhato (Fig. ).
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Karbantartas

+ Ellenérizzik minden hasznalat utan, hogy nincs-e valami szennyez6dés a hajécsavar magott. Horgasz zsindr, hinar vagy barmi
tormelék kerilhet a tengelyre. Barmi, ami a hajocsavar tengelyére tekeredik aramvesztéshez vezet. Kenjik meg a
tartdszerkezetet és a tengelyt kéthetente, ehhez hasznaljon mlszerolajt.

+ Havonta tisztitsa meg az elektromos csatlakozokat, ellendrizze le, hogy nincsenek-e laza, kopott vezetékek, korrodalt
csatlakozok.

+ A csatlakozokat tisztitsa meg drotkefével, a kikopott vezetékeket cserélje ki.

+ Akarbantartas hianya tilmelegedéshez és teljesitmény csokkenéshez vezethet.

+ Az Gsszes rogzitot, csavart ellendrizze le rendszeresen, hogy biztonsagosan rogzil-e.

+ Gy6zddjon meg rola, hogy jol szelléz6 szaraz helyen legyen tarolva a motor, hosszabb tarolas esetén.

+ Soha ne hagyja a szabadban a motort, mivel ez karosithatja a hajtoegység magneses részét.

Hibaelharitas

Nincs ereje a motornak

+ Ahajécsavar lehet, hogy elakadt. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

+ Az akkumulator csatlakozok lehet, hogy elkorrodalodtak. Tisztitsa meg drétkefével, majd csatlakoztassa Ujra.

+ Alacsony a fesziiltség az akkumulatorban. Téltse fel és ellendrizze, hogy jok-e a cellak.

+ Ha nem hall zajt, amikor az akkumulatort csatlakoztatja, akkor ellendrizze, hogy a kar kikapcsolt (O) allapotban van-e.

+ Ha nincs zaj az akkumulator csatlakoztatasa utan kikapcsolt allapotban (O), akkor nyissa ki a felsé burkolatot és ellendrizze
a potenciométer csavarjat, hogy nem-e laza. A kar beallitasa lehet, hogy elmozdult. Allitsa (O) allasba, és amikor meghallja a
hangot, huzza meg a csavart (Fig. K).

A motor tulzottan meriti az akkumulatort

+ Zsindr van a hajécsavar mogott. Vegye le és ellendrizze, hogy nincs-e rajta zsinor vagy hinar.
+ Rovidzarlat vagy érintkezési hiba. Ellendrizze a vezetékeket a felsd burkolatban.

+ Az akkumulator cellahibas vagy jelentdsen vesztett a kapacitasabol.

A motor tulzottan zajos vagy rezeg

+ Elakadt a hajécsavar. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

+ Ellenérizze a hajocsavar rogzitését. Ellendrizze a rogzitd csavart, ha szikséges hizza meg.

+ Elhajlott a tengely. Tavolitsa el a hajocsavart, allitsa kozepes sebességre és nézze a tengelyt, hogy Ut-e.
+ Forgassa meg a hajocsavart kézzel. Szabadon kell forognia, finom ellenallassal.

A motoron nem miikodik egy vagy tobb fokozat

+ Laza vezeték vagy a forgé kapcsold meghibasodott. Ellendrizze a vezetékeket.
+ Kontakthiba a felsé burkolatban.

+ Elromlott a forgd kapcsold.

+ Elakadt a hajocsavar. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

Nehezen iranyithaté motor
+ Lazitsa meg a csavart a motortart6 oldalan, hasznaljon egy kis kendanyagot, majd allitsa be a megfelelé erésségre.
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FOX KEFENELKULI 801b
ELEKTROMOS CSONAKMOTOR

Bemeneti teljesitmény 735 Watts
Hajto teljesitmény 480 Watts
Statikus toléerd 80Ib / 35kg
Feszliltség 12 Volts
Maximalis aramfelvétel 60A
Maximalis Propeller Sebesség 1100 fordulat/perc
Fokozatok (elére/hatramenet) Valtoztathato
Teljes suly 9kg
Tengely hossz 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX KEFENELKULI 1001b
ELEKTROMOS CSONAKMOTOR

i Bemeneti teljesitmény 1100 Watts
Hajto teljesitmény 715 Watts
Statikus tolderd 100Ib / 45kg
Feszliltség 24 \olts
o &‘\"“‘-—-... | e Maximalis aramfelvétel 45 Amps
e § Maximalis Propeller Sebesség 1200 fordulat/perc
2 / Fokozatok (el6re/hatramenet) Valtoztathatd
/ I Teljes stly 10kg
22 Tengely hossz 90cm
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No. Parts description No. Parts description

1 Handle 19f | Transom collar

2 | Bushing 20 | Wire (red)

3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires

4 | Speed set block 22 | Wire (black)

5 Screw 23 | Shaft

6 | Switch assembly 24 | Front cover

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring

8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly

10 | LED screen display 29 | Armature assembly

11 | Screws for plate 30 | Washer

12 | Fix cables plate 31 | Wave washer

13 | Bottom cover 32 | Control PCB

14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover

15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

16 | Battery connection cable 35 | Screw

17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut

Gratulujemy zakupu Twojego silnika elektrycznego Fox. Zostat on zaprojektowany i wykonany tak, aby$ mogt przez wiele lat
cieszyC sie z jego niezawodnosci | waloréw uzytkowych. Ze wzgledu a state usprawnianie produktéw, zastrzegamy sobie prawo
do zmiany czgsci oraz elementow bez wcze$niejszego powiadomienia. Aby unikna¢ potencjalnych bledoéw w eksploatacii, prosimy
0 zapoznanie si¢ niniejsza ulotka,

Warunki gwaranc;ji

Nasz silnik objety jest roczng gwarancjg na uszkodzenia materiatowe oraz btedy konstrukcyjne. Okres ten rozpoczyna sie od daty
zakupu (gwarancja jest wazna tylko z dowodem zakupu). Gwarancja nie obejmuje elementéw podlegajacych zuzyciu, {j. $rub,
potaczen, przetacznika oraz innych elementow podlegajacych zuzyciu, gdyz ich zywotno$¢ uzalezniona jest zmiennych warunkéw
uzytkowania. Gwarancja jest ograniczona do niekomercyjnego uzywania silnika i nie obejmuje przypadkéw btednej obstugi,
wypadkéw, niewtasciwej naprawy lub modyfikacji.

Odpowiedzialno$¢ kupujacego
Gwarancja nie obejmuje elementéw, ktére zostaty uszkodzone w wyniku nieodpowiedniej eksploatacii lub niedbalstwa operatora
silnika. Aby gwarancja byta w peini uznana, operator silnika musi eksploatowac silnik zgodnie z niniejszg instrukcja.

Cechy

1. Diuga zywotno$¢ - Technologia bezszczotkowa wydiuza zywotno$¢ takiego silnika ponad pie¢ razy w poréwnaniu z silnikami
szczotkowymi. Obstuga jest duzo prostsza i relatywnie tansza.

2. Wysoka wydajno$¢ i oszczednos$¢ energii - Silnik ten wykorzystuje silnik pradu statego, ktdry jest wydajniejszy o ponad 85%.
Wydajnos¢ silnika jest wyzsza o 30-60% i 100-200% w poréwnaniu z odpowiednio silnikiem szczotkowym oraz silnikiem spalinowym.

3. Niski poziom hatasu - Hatas wytwarzany przez ten silnik jest mniejszy o 55 dB i nie powoduje nadmiernego natezenia hatasu.
Dla poréwnania, przecietny silnik spalinowy wytwarza hatas o glo$nosci 65 dB.

4. Mata waga - Waga tego silnika jest ponad 20% mniejsza od silnika szczotkowego (o tej samej mocy) oraz 50% - 100%
mniejsza od odpowiedniego silnika spalinowego.

5. Przyjaznos¢ dla Srodowiska - Produkt ten jako zrédto zasilania wykorzystuje akumulatory, dlatego nie zanieczyszcza
$rodowiska i nie emituje szkodliwych spalin.

6. Funkcja ochrony przed przecigzeniem - Ogranicza pobor pradu w przypadku zablokowania silnika i niemozliwosci jego uruchomienia.

7. Funkcja ochrony przed przegrzaniem - W przypadku blokady $ruby, gdy silnik nie moze si¢ obraca¢, mogtoby nastapi¢
przegrzanie silnika. W takiej sytuacji system sterujacy wiaczy tryb ochrony temperatury i odetnie zasilanie 0 50% w
celu ochrony akumulatora i silnika.

8. Funkcja ochrony przed niskim napigciem - Chroni akumulator przed uszkodzeniem w przypadku spadku napiecia wywotanego
wysokim poborem pradu przez silnik.

9. Funkcja ochrony rozruchu - Jesli kontroler predkosci nie jest ustawiony na zero, to przy poditaczeniu akumulatora jako
pierwszego, silnik sie nie uruchomi. (Podczas obstugi silnika nalezy pamietac, ze przed podtgczeniem akumulatora, raczka
musi znajdowac sie na pozyciji zero, inaczej silnik sie nie uruchomi).

10. Funkcja ochrony odwrotnego podtaczenia - Chroni silnik przed uszkodzeniem, gdy akumulator zostat podiaczony niezgodnie z biegunami.

11. WySwietlacz napiecia LED - doktadno$¢ napiecia + 0.1V.

12. Bezstopniowa regulacja predkosci - ptynne przejscie od bardzo matej predkosci do predko$ci maksymalnej.

13. Duza raczka - Regulowana dtugo$¢, wygodny uchwyt dla wigkszej kontroli.

14. Przewody odporne na wysokie temperatury.

15. Wytrzymate potaczenia

16. System mocnych i wytrzymatych klem.

Technologia bezszczotkowa

Ogolnie rzecz biorac obroty silnika elektrycznego generowane sg przez $lizgajace sie szczotki weglowe, ktére z czasem sig
wycieraja, pobieraja wiecej pradu i wytwarzaja ciepto. Elektryczne silniki bezszczotkowe swoj obrot zawdzieczajq elektronicznemu
komutatorowi, ktéry jest bardziej wytrzymaly i bardziej stabilny. Silniki bezszczotkowe sg bardziej wydajne, majg wiekszy moment
obrotowy przy nizszym napieciu akumulatora, pracuja 5 razy dtuzej bez koniecznosci przegladu, dziatajg w nizszych temperatu-
rach, sg cichsze i pobierajg mniej pradu z akumulatora.

Mocowanie silnika

Przymocu; silnik do rufy fodzi za pomoca $rub mocujacych. Upewnij sig, aby obie $ruby zostaty dobrze przykrecone (Fig. A). Aby
zmieni¢ kat nachylenia silnika, chwy¢ jedna reka glowice silnika, a drugq rekq obniz dzwignie regulacji. Po uzyskaniu odpowied-
niego kata, zwolnij dzwignie i sprawdz, czy mechanizm sig zatrzasnie. (Fig. B).

Uwaga: Podczas regulowania kata nachylenia silnika NIGDY nie wkiadaj rak miedzy kolumne silnika a kadtub fodzi. Moze
to spowodowac obrazenia. Podczas zakfadania i $ciagania silnika upewnij sie, aby akumulator byt odtaczony.
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Regulacja gtebokosci
Gteboko$¢ zanurzenia silnika mozna regulowa¢ w gore i w dot przez proste luzowanie pokretta na kotnierzu gtebokosci (Fig. C),
umieszczonym na kolumnie. Ustaw silnik an pozadanej gtebokosci, a nastepnie skre¢ mocno pokretto kotnierza.

Regulacja oporu steru
W celu regulacji oporu steru Twojego silnika, wystarczy skrecic¢ lub poluzowa¢ pokretto znajdujace sie z boku $ruby
mocujace;j (Fig. D).

Mocowanie $ruby

Aby zamocowa¢ $rube, umies¢ ja na trzpieniu tak, aby dopasowac sworzen do wyztobienia w $rubie (Fig. E). Nastepnie natéz
podktadke na trzpien (Fig. F) i rekq przykre¢ nakretke (Fig. G). Docisnij nakretke za pomoca klucza przytrzymujac jednoczes$nie
reka $rube (Fig. H).

Podtaczenie napiecia do akumulatora 12 V

UWAGA: Przed podtaczenie akumulatora upewnij sig, aby silnik byt ustawiony w pozycji ,,OFF”, gdyz w przeciwnym
wypadku nie uruchomi sie. Podtacz czerwony kabel akumulatora do dodatniego bieguna (+). Podtacz czarny kabel akumulatora
do ujemnego bieguna (-).

Regulacja biegéw On/Off

Biegi silnika mozna zmienia¢ przekrecajac raczke w kierunku ruchu wskazéwek zegara (F) - biegi do przodu lub tez w kierunku
przeciwnym (R) dla biegéw wstecznych. Aby wytaczy¢ silnik wystarczy ustawic¢ raczke pomiedzy biegami do przodu a biegami
wstecznymi (0). Raczka jest teleskopowa i wysuwa sie do 14 cm (Fig. I).

Konserwacja

+ Po kazdym uzyciu nalezy wyczyscic silnik za $ruba. Nalezy usuna¢ pozostatosci linek, roélin i innych zanieczyszczen.
Wszelkie zanieczyszczenia, ktére znajda sie wokot Sruby, spowodujg utrate mocy silnika. Co 2 tygodnie nalezy naoliwi¢
elementy mocujace oraz kolumne. Na ruchome elementy nalezy natozy¢ kilka kropel lekkiego oleju maszynowego.

+ Co miesiac nalezy czyscic ztacza elektryczne, sprawdza¢ poluzowane lub skorodowane zaciski i postrzepione przewody.

+ Zaciski nalezy czysci¢ szczotkq druciana, a postrzgpione przewody nalezy wymienic.

+ Brak konserwacji moze spowodowac przegrzewanie sie lub utrate mocy silnika.

+ Nalezy regularnie sprawdza¢ wszystkie nakretki, pokretta i $ruby oraz fizycznie sprawdzac caly sprzet pod katem jego
spasowania i bezpieczenstwa.

+ Przechowywanie silnika przez dtuzszy czas moze odbywac sie w dobrze wentylowanych i suchych pomieszczeniach.

+ Nigdy nie nalezy pozostawia¢ silnika na zewnatrz, gdyz moze to spowodowa¢ uszkodzenie magnesu jednostki napedowe;.

Usuwanie usterek

Utrata mocy

+ Sruba mogta zostac zanieczyszczona. Nalezy zdjaé $rube, wyczyscic ja i zalozy¢ z powrotem.

+ Pofaczenia akumulatora mogty ulec korozji. Nalezy oczyscic je szczotkq druciang i ponownie podtgczy¢.

+ Akumulator ma niskie napiecie. Nalezy natadowa¢ go ponownie i sprawdzi¢ akumulator.

+ Jesli po podiaczeniu akumulatora nie pojawi sie zaden dzwiek, nalezy sprawdzi¢, czy raczka jest w pozyciji off (O).

+ Jesli po podiaczeniu akumulatora nie pojawi sie zaden dzwiek, a raczka jest w pozycji off (O), otworz gérng pokrywe i sprawdz,
czy pokretto potencjometru nie jest luzne. Magt poruszy¢ sie element mocujacy raczke. Ustaw ja w pozycji (O), kiedy ustyszysz
dzwigk i dokre¢ $rube (Fig. K).

Silnik roztadowuje akumulator

+ Linka lub Zytka znajduje sie za $rubg. Zdejmij Srube i sprawdz, czy nie ma na niej linki lub roslin.
+ Zbyt krétkie lub zte podtaczenie przewodow. Sprawdz przewody w gérnej obudowie.

+ Ze wzgledu na intensywne uzytkowanie akumulator moze znaczaco straci¢ swojg sprawno$c.

Silnik wydaje nadmierny hatas lub wibracje

+ Sruba mogta zostac zanieczyszczona. Nalezy zdjaé $rube, wyczyscic ja i zalozy¢ z powrotem.

+ Sprawdz, czy $ruba jest poprawnie zamontowana. Sprawdz nakretke $ruby i w razie potrzeby, dokre¢ ja.
+ Wygiety twornik. Zdejmij $rube, ustaw $redni bieg i zobacz, czy twornik bedzie si¢ trzast.

+ Obrd¢ $rube dtonia. Powinna sie swobodnie poruszac z lekkim oporem.

Silnik traci jeden lub wigcej biegow

* Luzny przewdd lub przetacznik obrotowy. Sprawdz przewody.

* Luzne potaczenia w gornej obudowie.

+ Uszkodzony przetacznik obrotowy.

+ Sruba mogfa zostaé zanieczyszczona. Nalezy zdja¢ $rube, wyczyscic ja i zalozyé z powrotem.

Utrudnione sterowanie silnikiem
+ Poluzuj pokretto znajdujace sie z boku $ruby mocujacej, ustaw ja ponownie i natéz odrobing oleju.
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ZABURTOWY ELEKTRYCZNY SILNIK
BEZSZCZOTKOWY FOX 80Ib

Pobor mocy 735 W
Moc napedowa 480 W
Ciag statyczny 80Ib / 35kg
Napiecie 12V
Prad maksymalny 60 Amps
Maksymalne obroty $ruby 1100 RPM
Zmiana biegéw (FWD/REV) Variable
Waga catkowita 9kg
Dtugo$¢ kolumny 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

ZABURTOWY ELEKTRYCZNY SILNIK
BEZSZCZOTKOWY FOX 100Ib

Pobdr mocy 1100 W
Moc napedowa T15W
Ciag statyczny 100Ib / 45kg
Napiecie 24V
Prad maksymalny 45 Amps
Maksymalne obroty $ruby 1200 RPM
Zmiana biegéw (FWD/REV) Variable
Waga catkowita 10kg
Diugo$¢ kolumny 90cm
No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11| Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Gratulujeme k zakoupeni vaSeho elektrického motoru Fox Electric Outboard. Byl navrzen, vyvinut a vyroben za (¢elem poskytnuti
té nejvyssi spolehlivosti a toho nejvyssiho vykonu po celou dobu své Zivotnosti. Vyhrazujeme si pravo vyménovat a vylepSovat
pouzité komponenty bez predchoziho upozoméni, z divodu zvySeni kvality produktu. Prosime, prectéte si tento text pozomé,
abyste zabranili moznym chybam pfi provozu.

Zéruéni podminky

Na$ motor nabizi zaruku jeden rok na vady materialu nebo zpracovani, ktera zacina platit dnem nakupu (plati pouze ve spojeni s
dokladem o nakupu). Zaruka se nevztahuje na opotfebované soucastky, napfiklad vrtule, konektory, spinace nebo jiné soucastky,
protoze jejich Zivotnost je zavisla na pouZiti a podminkach, které se mohou lisit. Zaruka je omezena na nekomeréni vyuzivani
motoru a nevztahuje se na pfipady Spatného pouziti, nehod, nespravné opravy nebo Uprav.

Odpovédnost zakaznikl
Zaruka na motor se nevztahuje na predméty, které byly zpisobeny zneuzitim nebo nedbalosti provozovatele. Pro ziskani pino-
hodnotné zaruky, je potfeba motor pouzivat dle pokyn0 v této pfirucce.

Funkce

1. Vysoka Zivotnost- BLDC technologie prodluzuje Zivotnost motord vice nez pétkrat v porovnani s tradiénimi komutatorovymi
motory. Udrzba je mnohem jednodussi a relativné nizkonakladova.

2. Vysoka Gginnost a Gspora energie — Motor pouziva BLDC motor, ktery je Géinny vice nez z 85%. Uginnost je 0 30-60% vy3si a
0100 - 200% vy33i v porovnani s komutatorovym nebo benzinovym motorem.

3. Nizka hluénost - Hiuk zplisobeny timto motorem je mensi nez 55 dB. Pro srovnani, primémy benzinovy motor
zpusobuje hluk o sile 65 dB.

4. Nizka vaha — Hmotnost vyrobku (pfi stejném vystupnim vykonu) je o vice nez 20% leh¢i nez tradicni komutatorové motory a o
50% az 100% leh¢i nez benzinové motory.

5. Ekologicky Setrny — vyrobek pouZziva jako zdroj energie baterii a tim nevytvaii zadné znecisténi ani Skodlivé emise.

6. Funkce ochrany proti zastaveni — Tim se omezuje odbér proudu, pokud je motor zablokovan a neni schopen otacek.

7. Funkce ochrany proti pfehfati — pokud je vrtule zablokovana a nemze se otacet, motor se miize prehfivat, takze regulator
prechdzi do rezimu ochrany teploty a snizi vykon na 50% pro ochranu baterie a motoru.

8. Funkce ochrany proti nizkému napéti — chrani baterii pfed ohrozenim pfi nizkém napéti kvili vysokému proudovému
vykonu motoru.

9. Ochrana pred startem — Pokud neni pfi prvnim pfipojeni baterie nastavena rychlost na nulu, motor nebude fungovat. (Pfed
pfipojenim k baterii musi byt rukojet na nule, jinak motor nepojede)

10. Funkce ochrany proti chybnému zapojeni — Tim se zabrani poskozeni motoru, pokud je baterie pfipojena s nespravnou
polaritou.

11. LED ukazatel napéti — pfesnost napéti + 0.1V.

12. Rychla zména rychlosti — bezproblémovy prechod od nizké k maximaini rychlosti.

13. Velka rukojet — Nastaviteln délka, pohodiné uchopeni pro lepsi kontrolu.

14. Draty odolné proti vysokym teplotam

15. Spolehlivy konektor

16. Robustni a spolehlivy upinaci systém.

Technologie Brushless

Obecné se otaceni elektromotort vytvari pomoci posuvnych uhlikovych kartacd, které se ¢asem opotrebuji, spotiebovavaji energii
a vytvareni teplo. Bezkartacové elektromotory generuiji jejich rotaci pomoci elektronickych obvod, které jsou spolehlivéjsi a
stabilnéjsi. Jsou efektivnéjsi, maji vy$si hodnoty tocivého momentu pfi nizSich proudech akumulatoru, vydrzi az pétkrat déle bez
nutnosti udrzby, jsou chladnéjsi a tisSi a spotfebovavaji méné energie z baterie.

Instalace motoru

Pripojte na zadni ¢ast ¢lunu pomoci montazni konzole. Ujistéte se, Ze oba upeviiovaci Srouby pevné utdhnete (obr. A.). Chcete-li
nastavit Uhel motoru, drzte hlavu motoru jednou rukou a druhou rukou zmacknéte nastavovaci packu. Po dosazeni poZzadovaného
Uhlu uvolnéte paku a zkontrolujte, zda je mechanismus pevné uchycen (obr. B)

Upozornéni: Pfi nastaveni Ghlu naklonu motoru, NIKDY nedavejte ruce mezi hiidel a trup lodi. To mize zplisobit zranéni.
Pi montazi nebo odpojovani motoru se ujistéte, ze je baterie odpojena.

Nastaveni hloubky
Hloubku motoru Ize nastavit nahoru a dolti prostym uvolnénim knofliku pro nastaveni hloubkové objimky (obr. C) umisténého na
sloupku, nastavenim motoru na poZadovanou hloubku a poté pevnym utazenim napinaciho Sroubu.

Nastaveni tahu fizeni
Po nastaveni odporu fizeni motoru jednoduse utahnéte nebo povolte napinaci knoflik na strané pripevnéni. (Obr. D)

Nasazeni vrtule

Chcete-li upevnit vrtuli, umistéte vrtuli na $roub a ujistéte se, zda zarovnate kolik s drazkou ve vrtuli (obr. E). Dale umistéte
podlozku na $roub (obr. F) a pak rukou pfiSroubujte matici (obr. G). Utdhnéte matici pomoci nastavitelného klice a drzte vrtuli
pomoci rukou. (Obr. H)

Elektrické pfipojeni pro 12V baterii

VAROVANI: Ujistéte se, ze motor je pfed pfipojenim k akumulatoru prepnut do polohy ,,OFF, jinak se nespusti.
Pripojte ¢erveny kabel akumulatoru ke svorce kladného akumulatoru (+). Pfipojte kabel ¢erné barvy ke svorce zaporného
akumulatoru (-).

On/Off Speed Control

Rychlost maze byt zvolena oto¢enim rukojeti ve sméru rucicek pro pohyb vpfed (F) nebo proti sméru hodinovych rucicek pro
pohyb vzad (R). Pro uvolnéni jednoduse vycentrujte rukojet mezi rychlostmi vpred a vzad (O). Rukojet je teleskopicka a dosahuje
az 14 cm (obr. I).
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Udrzba

+ Po kaZdém pouziti vycistéte vrtuli. Zkontrolujte, zda nejsou rybarsky viasec, trava nebo jiné necistoty zachyceny ve vrtuli.
Jakékoliv necistoty zabalené kolem vrtule zpUsobi ztratu energie. Namazte drzak a hfidel kazdé 2 tydny, aplikujte nékolik kapek
lehkého motorového oleje na mista rychlého otaceni vrtule.

+ Kazdy mésic vycistéte elektrické spojky, zkontrolujte volné nebo pokozené svorky a roztfepené draty.

+ VyCistéte svorky draténym kartdCem a vyménte vSechny roztfepené draty.

+ Nedostate¢na udrzba mlze zpUsobit nadmémé teplo a ztratu elektrické energie.

+ Pravidelné kontrolujte vSechny matice, Srouby, dréty a fyzicky zkontrolujte veskery hardware pro t&snost a bezpe¢nost

+ Ujistéte se, ze pfi dlouhodobém skladovani motoru zvolite dobre vétrané a suché misto.

+ Nikdy nenechavejte motor venku, protoze by mohlo dojit k poskozeni magnetu pohonné jednotky

Odstranovani problémd

Ztrata vykonu

+ Vrtule mize byt znecisténa. Odmontuite vrtuli, vycistéte a vymérite.

+ Pfipojeni baterii mUze byt poskozeno. Vy¢istéte kartatem a znovu pfipojte.

+ Baterie ma nizké napéti. Nabijte a zkontrolujte, zda je baterie v poradku.

+ Pokud pfi pfipojeni akumulatoru neuslysite Zadny zvuk, zkontrolujte, zda je rukojet v pohoze vypnuto (O).

+ Pokud neni slySet zvuk pfi pfipojeni baterie s rukojeti v poloze vypnuto (O), otevfete horni kryt a zkontrolujte Sroub potenciomet
ru, zda neni uvolnény. Zarovnani rukojeti se miize posunout. Znovu nastavte (O), jakmile zazni zvuk a utahnéte Sroub (obr. K).

Motor vybiji baterii

+ Vlasec je namotany ve vrtuli. Odstrarite vrtuli a zkontrolujte, zdali neni znecisténa od viascl nebo plevele
+ Kratké nebo Spatné zapojené kabely. Zkontrolujte kabely v horni asti.

+ Baterie ma Spatnou komoru nebo ztratila kapacitu diky nadmémému pouzivani.

Motor vytvari nadmérny hluk nebo vibrace

+ Znecisténa vrtule. Odstranite vrtuli, odistéte a namontujte zpét.

+ Zkontrolujte, zda je vrtule bezpe&né upevnéna. Zkontrolujte Srouby a v pfipadé potfeby dotahnéte.
+ Ohnuté hfidel. Odstrarite vrtuli, nastavte stfedni rychlost a sledujte pohyb hfidele.

+ Otocte vrtuli rukou. Méla by se otacek s nepatrnym odporem.

Motor ztraci jednu nebo vice rychlosti

+ VoIny drat nebo otoeny spina¢. Zkontrolujte kabelaz.

+ VoIné kabely v horni ¢asti motoru

* Rotacni spinac je Spatny.

+ Znecisténa vrtule. Odstrafite vrtuli, oCistéte a namontujte zpét.

Motor je tézké fidit
+ Povolte Sroub na bo¢ni strané drzaku, poté znovu nastavte a aplikujte néjaké mazivo.
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FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Vstupni vykon 735 Wattli
Propulsivni vykon 480 Wattu
Staticky tah 80Ib / 35kg
Napéti 12V
Maximalni proud 60A
Maximalni rychlost vrtule 1100 ot / min
Rychlost (FWD/REV) Volitelna
Vaha 9kg
Délka hfidele 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3 tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11 | Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Vstupni vykon 1100 Wattli
Propulsivni vykon 715 Wattl
Staticky tah 100Ib / 45kg
Napéti 24V
Maximalni proud 45A
Maximalni rychlost vrtule 1200 ot / min
Rychlost (FWD/REV) Volitelna
Véha 10kg
Délka hfidele 90cm
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No. Parts description No. Parts description

1 Handle 19f | Transom collar

2 | Bushing 20 | Wire (red)

3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires

4 | Speed set block 22 | Wire (black)

5 Screw 23 | Shaft

6 | Switch assembly 24 | Front cover

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring

8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly

10 | LED screen display 29 | Armature assembly

11 | Screws for plate 30 | Washer

12 | Fix cables plate 31 | Wave washer

13 | Bottom cover 32 | Control PCB

14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover

15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

16 | Battery connection cable 35 | Screw

17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut

Moanpasnsiem Bac ¢ npuobpeTeHuem noasecHoro Motopa Fox Electric. O 6bin paspaboTaH, CnpoekTUpoBaH 1 U3rOTOBMEH,
4To6bI JaTh BAM MaKCUMarnbHYI0 HaAEKHOCTb 11 MPOM3BOANTENBHOCTb B TEYEHWE MHOTUX NET yA0BOMLCTBYS. B kayecTe
CPeACTBa NOCTOSHHOMO COBEPLLEHCTBOBAHMSA NPOAYKLIM Mbl OCTaBNsieM 3a Co00il NPaBo M3MEHATL eTan! 1 KOMNOHEHTbI 6e3
npefBapuTenbHOro yBeaomnerns. Moxanyiicta, npoduTaiite 3Ty bpoLutopy, 4Tobbl n3bexaTb BOIMOXHbIX OLMOOK B padoTe.

lapaHTUitHbIE YenoBus

Ml npeanaraem OAMH rof rapaHTiu Ha ABuraTenb — Ha ,U,e(beKTbI Marepuanos unu CﬁOpKy, Ha4ynHas C Aatbl NOKYMKK
(npe,qno»(eHme [eCTBUTENBHO TONBKO BMECTE C YEKOM Ha I'IOKyI'IKy). rapaHTMﬂ He pacnpocTpaHAeTCa Ha U3HallBaemMble
[etanu, Hanpumep, BUHT, pa3'béMbI, BbIKMKO4ATENb UK APYrue U3HaLUMBaeMble KOMMOHEHTbI, MOCKOMbKY CPOK UX CJ'Iy)KﬁbI
3aBUCUT OT UCNOMb30BaHNA U ycnoamﬂ, KOTOPbIE MOrYT OTNINYaTLCA OT I'apaHTVIVIHbIX. rapaHTMﬂ OorpaHuyeHa HekoMmMep4eckum
1CMIONb30BaAHNEM [BUraTENs 1 He PacNpoOCTPaHAETCs Ha OLWMOKY KCnyaTaLmy, HecyacTHble Cydau, HeaBTOPU30BaHHbI
PEMOHT nnu MOHVI(bI/IKaLWIIO.

OTBETCTBEHHOCTb nokynarensa

[apaHTus Ha MOTOp He MOKPLIBAET AETaNM, KOTOPbIE MOABEPranCh HEMpaBUMbHOM KCryaTaLu, 3noynoTpeGreHuto unm
HepafvBOCTY onepaTopos. [ins Toro YTo6bl MOMy4UTL NONHYH BEIFOAY OT rapaHTIM, OnepaTop AOMKEH NOAAEPKUBATL ABUraTENb
B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMSIMIA LaHHOTO PYKOBOACTBA.

XapaKTepwcm Ku
. YBeNMYEHHbIit CPoK cny>|<6b| BecluéToyHas TexHonorus yBenuumnBaeT NpoLOKUTENBHOCTb KM3HW MOTOPOB GONbLLE YeM B 5
pa3 no CpaBHEHMIO C LETOYHbIMM MOTOpamu. OBCyXMBaHNE HAMHOTO NPOLLE 1 CTOMMOCTb OTHOCUTENBHO HIDKE.

2. Bbicokas adpdekTBHOCTb 1 3HeprochepexeHue — MoTop ncnonb3yeT BeCLLETOYHBI MOTOP MOCTOSHHOTO TOKa, KOTOPbIi
Ha 85% adpektnaHee. ddhekTnaHOCTb Ha 30-60% Bbitue 1 Ha 100-200% BbiLwe, MO CPABHEHNIO C LLETOUHBIM MOTOPOM K
6eH31HOBbIM [BUraTeneM, COOTBETCTBEHHO.

3. Manowymsiuii — LLlym, npoussenéHHbIi 3TUM MOTOpoM, MeHbLUe 55dB, Takum 06pa3oM, OH He NPOU3BOAMT LLYMOBOTO
3arpsisHenms. [ins cpaBHeHus: cpeaHui GeH3MHOBBIN [BUraTenb NPOM3BOAWT LWyM oT 65dB.

4. Manbiit Bec — Bec gBuratens (npu oauHakoBoi MoLyHocTH) Ha Bonee yem 20% MeHblue LWeTouHoro motopa 1 Ha 50-100%
MeHbLUE, YeM y GEH3MHOBOTO ABUraTeNsi, COOTBETCTBEHHO.

5. Okonornyecku 6e3BpeaHbIit — MoTop MCMonb3yeT CBOM akKyMynATOp AN NUTaHWS U HE MPON3BOANT BPELHbIX BbIOPOCOB 1

13My4eHIni.

OyHKUWS NpefoXpaHerns oT 3aknnHuBaHNs — OrpaHnyMBaeT Tsry, ecnv MoTop 3abnoKMpoBaH 11 HecoCOBEH NPOBEPHYTh BUHT.

OYHKLMS NpefoXpaHeHIst OT NeperpeBa — eCNM BUHT BrIOKMPYETCS U He MOXET BpaLLaThCs, ABUraTeNb MOXET NeperpeThes,

MO3TOMY KOHTPOMNMEp NepeiaeT B PeXuM 3aLluTbl OT NeperpeBa 1 NoHNauT nutaxne [0 50% Ans 3aluuTbl akkymynstopa 1

ABuratens.

8. OyHKUNS NpeaoXpaHeHnst OT HU3KOTO HaNpPsHKeHs — 3alluiuaeT 6atapero OT NafeHNst HaNPSKEHUS MPY YBENNYEHHOM
BbIXOAHOW MOLLHOCTY MOTOPA.

9. ®yHKUMS 3aLLMTLI OT 3anycka — Ecnv npu NoAKMoYeHUN akkyMynsiTopa perynstop CKOpoCTH He CTOUT Ha Hyne/zero/null,
MoTop He 3anyctutes. (Mpu akennyatauum, nepes NOAKIIYEHeM akkyMynsSTopa, PyKosTka CKOPOCTY JOSDKHA CTOSTb B
Hynesoi/zero/null noauumn. B npoTuBHOM Criyyae MOTOP He 3amycTuTCs).

10. PyHKUMA 3aLWKMTHI OT 0BpaTHOrO NOAKNKYEHNs — NpeaoTBpaLLaeT NOBPEXAEHNE MOTOPA, ECMIM aKkyMYNATOP NOAKIIOYEH C
HapyLUEHeM NONSPHOCTH

11. CBETOAMOAHDIN ANCINeil HANPSHKEHWS! Toka — TOYHOCTb HanpshkeHnst Toka = 0,1 V.

12. beccTynenyatoe n3mMeHeHne ckopocTu — [MnaBHbI NEPexoa OT HU3KON CKOPOCTM K MaKCUMarbHOM.

13. bonbluas pyyka — Perynupyemas anuHa, yaobHas pykositka Anst 60MbLUEro KOHTpons.

14. TepmocToitkue npoBoza.

15. HapéxHblit pasbem.

16. MpoyHas u HaaéxHas cuctema KpenneHus.

~No

BecméTquaﬂ TeXHOJorusa

OBbI4HO BpaLLiEHHE B ANEKTPUYECKNX MOTOPaX JOCTUTAETCS C UCTIOMb30BAHMEM YrOMbHbIX LLETOK, KOTOPbIE BbIAENSOT
TENno, CHKAoT MOLLHOCTb M CO BPEMEHEM WU3HALLMBAIOTCS. B BecluETouHbIX 3NneKTpoaBUraTensix BpaLlieHue nony4yaetcs

C 1CNONb30BaHNEM SMEKTPUYECKNX CXEM, KOTOpble BONe HaAEXHBI 1 CTabunbHbI. AT MOTOPLI Bonee 3dhekTBHbI, UMeroT
BONbLUMIA KPYTALYWIA MOMEHT NPY MEHbLLIX TOKaX akkyMynaTopa, cyxat 8 5 pa3 fonbLue 6e3 notpebHoCTH 0benyKuBaHns,
paboTaloT TULLE, C MEHbLLVM BbIAENEHNEM Tenna 1 NOTPEeBNSIOT MeHbLUE 3HEPruM.

YcraHoBKa noaBecHOro asuratens

MpukpenuTe NOABECHON MOTOP K KOPME NOAKM C MOMOLLbI0 MOHTaXHOTO KpOHLUTEHa. OBs3aTenbHO HaaéxHo 3aTaHuTe 0ba
kpenexHbix 6onTa (Fig. A) YTobbl oTperynupoBath yron HakrnoHa ABUraTens, OAHON PyKOW yaepKuBaliTe ronosky ABuratens, a
[APYroii pyKol HaXMIUTE Ha pbiyar perynupoBku. Mocne AoCTkeHs Tpebyemoro yrna, 0TnycTUTe pblyar 1 MpoBEpbTE, HAAEXHO
v 3aLennex MexaHuam (Fig. B)

Buumanue: npu perynuposke yrna HaknoHa asuratens HUKOI[JA He knaauTe pyku Mexay Banom 1 KOpnycom NOpKu.
3710 MOXeET NpuBeCTH K TpaBMam. Mpy MOHTaxe UNKU CHATUN ABUraTens y6eanTeck, 4TO akKyMynAToOp OTCOEANHEH.
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PerynupoBka rny6uHb!
my6uHa moTopa MoxeT 6bITb OTperynupoBaHa BBEPX M BHU3 MPOCTbIM 0CnabneHnem pyKosTki 3aTskkin XomyTa rmybuhbl (Fig.
C), pacnonoxeHHO! Ha KONOHHe. YCTaHOBUTE MOTOP/BUHT Ha HYXHYHO rMyOuHY, 3aTEM CHOBA HAAIEXKHO 3aTSHUTE PYUKY 3aTSKKM.

PerynupoBka cunbl ynpaBneHus pynem
Yro6bl OTPErynMpoBaTh CONPOTUBIIEHIE PYNIEBOTO YNPABEHIS BALLETO ABUraTENs, NPOCTO 3aTAHUTE UK ocnabbTe pyuky
HaTskeHus cOoky kpenneHus kpoHwTeiHa (Fig. D).

C6opka BUHTa

Yrobbl cobpatb rpebHOit BUHT, NOMECTUTE BUHT Ha BONT, yGeanBLUMC, YTO LWTUET B Bary BbIPOBHEH C NadoM B BuHTe (Fig. E).
3arem nomecTuTe Lwaitby Ha 6onT (Fig. F), a 3atem 3akpyTuTe raiiky 1o ynopa BpyuHyto (Fig. G). 3aTsHuTe raiiky ¢ NOMOLLbI0
Pa3BOAHOTO MW TOPLIEBOTO raeYHOrO Krikoua, YAepKuBas BUHT pykoit (Fig. H).

AnekTpuyeckoe coepmnHenne batapem 12V

NPEOYNPEXOEHWE: MNepea noaknioyeHeM K akKyMynsaTopy yoeauTech, 4To ABuratenb BoiknioyeH (“OFF”), unave
OH He 3anycTutcs. oaknouuTe KpacHbIi kabenb akkyMynsiTopa k NonoxuTensHoMy nomocy (+). MoakmounTe YEpHLIN kabenb
akkymynsTopa k oTpuLiaTensHoMy nomtcy (-).

Bxn./Bbikn. (On/Off) YnpaBneHue ckopocTbio

CkopocT MoryT 6bITb BbIGpaHbl MyTEM NOBOPOTA PyUkM MO YaCOBOW CTPENKe Ans nepeaHnx ckopocteit (F) unu npoTue YacoBoi
CTpenku Ans peBepcHbIx ckopocTeit (R). [ins Toro YTobbl OTKMI0UMTL MOTOP, MPOCTO LIEHTPUPYIATE PyYKy MEXAY NEPEAHAMM 1
pesepcHbIMu ckopocTami (O). Pyuka SBnAeTCS Teneckonuyeckom 1 MOXET yanuHATLCS Ha 14cem (Fig. ).

O6cnyxuBaHue

+ OuMLaiiTe BUHT M MPOCTPAHCTBO 33 HUAM NOCHE KaXA0ro MCnonb3oBaHus. [poBepsiiTe Hanuune Necku, BOAOPOCMEN 1 MPOYero
Mycopa. Jlioboit Mycop, HaMOTaBLLWIACS Ha Bar, BbI3bIBAET NajieHue MOLLHOCTI. CMasblBaliTe KPENEX 1 KOMOHHY kaxable 2
Heaenu, HaHOCS MO HeCKoNbKy Kanemb NErkoro MaLUMHHOTO Macna B Ko4eBble TOYKM.

+ OuMLaiiTe NEKTPUYECKUE KOHTAKTI KaXzblil MECSL,, MPOBEpSiiTe Hannume ocnabneHHbIX Ui KOPPOAMPOBAHHBIX KNEMM 1
NPOTEPTbIX MPOBOAOB.

* Yuctute KnemMmbl NPOBOMOYHON LLETKOM 1 MEHSINTE M3HOLLEHHbIE NPOBOAA.

+ HepoctatouHoe o6CnyxXiBaHine MOXET BbI3BaTb HArpeB MOTOPA U MOTEPH) MOLLHOCTH.

+ PerynsipHo npoBepsiiiTe BCe raiku, 6onTbl, BUHTbI 1 hU3M4ECKU NPOBEPSIATE BCE 06OPYLOBAHINE HA FEPMETUYHOCTB 1
BesonacHoCTb.

+ [insl AAUTENbHOTO XpaHeHws BUraTens cneayet BbloupaTb XOPOLLO NPOBETPUBAEMOE 1 CYXOe MECTO.

* Hukoraa He ocTaBnsTe ABUraTenb Ha ynuLe, Tak kak 3T0 MOXET NPUBECTM K NOBPEXAEHMIO MarH1Ta NPUBOAHOTO YCTPOMCTBA.

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

MoTeps mowHoCTH

* [pebHOM BUHT MOXET BbITb 3arps3HeH. CHAMMTE BUHT, O4UCTUTE 11 YCTaHOBMUTE Ha MECTO.

+ Knemmbl 6atapeu MoryT 6bITb KOPPOAMPOBaHLI. OUNCTUTE NPOBONOYHON LUETKOM 1 CHOBA MOACOELMHUTE.

* Huakoe HanpskeHme batapen. 3apsauTe v NpoBepbTe Ha UCMOPYEHHbIE 3MEMEHTBI.

+ Ecnu npu noakmnioveH akkyMynsTopa He CrbilLHO WwyMa, YoeauTech, 4To pyyka HaxoauTes B nonoxeHu Beikn./OFF (O).

+ Ecnv npu noakniouery akkymynaTtopa pyyka Haxogutcs B nonoxerun Beikn./OFF (O) 1 npu 3TOM He CRIbILIHO HIKAKOrO Lyma,
OTKPOIATE BEPXHIOH KPILLKY M MPOBEPLTE KPEnneHie BIHTa NOTeHLMoMeTpa. BbipaBHUBAHWME py4ku MOXET ObiTb CMELLEHO.
MosTOpHO BbIpOBHSIATE pyyKy no (O), Koraa ycnblwmTe 3BYK, 3aTaHuTe BUHT (Fig. K)

Morop caxaet 6atapeto

+ 3a rpebHbIM BIUHTOM necka. CHUMITE BUHT W MPOBEPbTE Ha NPEAMET Neckit 1 BoAopocned.

+ KopoTkoe 3amblkaHye Ui nnoxoe coenuHerie npoogos. MpoBepbTe NPoBoaa B KOPMyCe MOTOpA.

+ Batapes MMeeT cnopyeHHbIe 3MeMeHTbI UK NoTepsina EMKOCTb B Pe3yNbTaTe MHTEHCUBHOM KCTyaTaLin.

[Buratenb Ype3mMepHO LWYMUT Unn BUGpUpYeT

+ ['peGHoM BUHT 3arpsisHeH. CHUMUTE BUHT, OYUCTUTE W YCTAHOBUTE HA MECTO.

+ [poBepbTe, 3akpennéH N rpeBHON BUHT. 3aTAHUTE raiiky BUHTA, €CIIN HYXKHO.

* MorHyT Ban rpebHoro BiHTa. CHUMUTE BUHT, YCTAHOBMTE CPELHIOK CKOPOCTb 1 crieauTe 3a bueHnem Bana.
+ [poBepHITE rpebHOM BIUHT pyKoit. OH OMmKeH CBOBOAHO BPaLLaTLCS C HeBONbLUMM COMPOTUBNEHNEM.

[iBuratenb TepsieT OAHY NN HECKONBKO CKOPOCTEH

+ OcnabneHue NPOBOZA UMM MOBOPOTHOTO NepexnioyaTens.

+ Ocnabnu KOHTaKTbI B KOpMyCe MOTOpA.

+ Monomka NoBOPOTHOTO NMepekrtyarTens.

+ 'peBHoil BUHT 3arpsiaHeH. CHUMMUTE BUHT, OUUCTUTE U YCTAHOBUTE Ha MECTO.

MoTopom TpyaHo ynpaBnsTh
+ OcnabbTe pykosTky Ha GOKOBO CTOPOHE MOHTaXHOTO KPOHLUTENHA, 3aTeM NOBTOPHO OTPEryNUPYITE W HAHECUTE CMasKy.
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BECLLETOYHbI! NOABECHOW
ANEKTPOMOTOP FOX 80lb

[MoTpebnsemas MoLIHOCTb 735B1
MolwHocTb aBuratens 480 Bt
CraTnyeckas Tara 80Ib / 35kg
Hanpsiketue 12 BonbT
MakcumanbHbii Tok 60 Amnep
MakcumanbHas ckopocTb BUHTa 1100 06/MuH
MepemeHble ckopoct (FWD/REV) Variable
06wyuit Bec 9kr
[nvHa Bana 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

BECLLETOYHbIN NOABECHOW
ANEKTPOMOTOP FOX 1001b

MoTpebnsemas MoLHOCTb 1100 Bt
MowHocTb aBuratens 715 Bt
CraTiyeckas Tra 100Ib / 45kg
Hanpsoxenue 24 BonbT
MakcumanbHbIi Tok 45 Amnep
MakcumarnbHas ckopocTb BUHTa 1200 06/mMuH
lMepemenHble ckopoctit (FWD/REV) Variable
06wt Bec 10kr
[nvHa Bana 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11| Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Gratulujeme Vam k Va3ej kipe motora znacky FOX. Bol vytvoreny a vypracovany za u¢elom vytvorenia maximainej kvality

a Ucelnosti na dIhé roky. K Géelu maximalnej prakticnosti a vyuzitelnosti je motor postaveny tak, aby sa jednotlivé diely dali
vymieniat v pripade poruchy. Prosim pre€itajte si uvedeny document naozaj zodpovedne za U¢elom predchadzania pripadnych
chyb a problémov.

Zaruka

Na3 motor pontka zéruku na 1 rok v pripade portch a defektov na meterialoch, zacina sa odo dia kiipy a musi byt podlozeny
dokladom o kupe. Zaruka sa neda predizit na jednotlivé diely ako sti napr. vrtula, pripajanie, kontakty a pod. Zakladom je kvalitna
starostlivost a zodpovedné spravanie k jednotlivym dielom a motoru. Zaruka je limitovana len na reélne pouZitie a pouzivanie
neplati na nehody, poskodenia, alebo jej neodborné opravy.

Povinnosti zakaznika
Zéruka na motor nepodlieha nehodam, nedbanlivosti a poskodeniam pri neodbornom narabani. K ziskaniu reéinej zaruky si musi
majitel' zachovat starostlivost o mortor v zmysle uvedeného manual.

Obsahuje:

1. dlha Zivotnost - pouzita technoldgia je velmi kvalitna a ma 5 x dihSiu Zivotnost ako motory konkurenénych znaciek. Pouzité
materialy su kvalitné a cela technoogia je maximalne jednoducha.

2. vysoka efektivita a nizka potreba energie. V motore je pouzity silny a trvanlivy DC typ motora. Ktory ma viac ako 85%
efektivitu. Efektivita je mnohonasobne vy3Sia ako pri konkurencnych motoroch a vy3Sia ako v benzinovych motoroch.

3. nizky hluk. Hluk produkovany motorom je menej ako 55 decibelov a ma velmi nizku hluénost. V pripade porovnania s ben
zinovym motorom, ktory ma vic ako 65 DB.

4. Lahka vaha. Uvedeny motor je o cca 20% [ahSi ako konkurenéné vyrobky a o 50 az 100% lahsi ako benzinovy motor.

5. Ochrana zivotného prostredia. Produkt pouziva batérie, ktoré su citlivé k Zivotnému prostrediu a produkuju nulové emisie.

6. stop ochranna funkcia. Ak je tah motora obmedzeny a neumozni sa jeho fungovanie.

7. ochranna funkcia ,,Overhead” - ak sa napriklad vrtula zasekne a neméze riadne fungovat, funkcia overhead znizi obratky a
zamedzi prehriatiu a poSkodeniu motora, znizenie predstavuje az 50% hodnoty z dévodu ochrany motora aj batérie.

8. nizka spotreba energie — chrani batérie pred vykyvmi energie pri nizkych a vysokych zatazach ¢o chrani ako motor
tak batérie.

9. Start ochranna funkcia. Ak nie je rychlost pozicii 0 ak je motor prvy krat pripojeny na batériu motor nenastartuje. Vzdy musi
byt poas Startovania v pozicii 0, inak motor nenastartuje.

10. spétna ochrana pripojenia. Tento system chrani motor a batériu ak sa nhodou stane, Ze je motor pripojeny v zlej polarite.

11. LED volt displej. Ukazuje stupen presnosti na plus, minus 0,1V

12. odstupriovanie rychlosti a sily - od super pomalej , az po max vykon.

13. DIha rukovat. Nastavovatelna dizka umoziiuje pohodiné manévrovanie.

14. vysokoodolné suciastky voci prehriatiu.

15. spolahlivé a osvedcené pripajanie.

16. robustny a silny system na uzamknutie a upnutie k lodi.

Jednosmerna technoldgia

Generélne je rotacia motora generovana s pouZitim kizavého karbénového systému. Tento system maximalne Setri energiu a
prenos sily. Karbonovy kizavy system generuje rotaciu pouzitim elektrickych okruhov, &o je lepsi a stabilnejsi system. Je ovela
efektivnejsi, ma vyssiu silu a vykon, a niZsiu spotrebu energie a batérii. ViydrZi 5 x viac bez prehriatia, vymien a spotreby batérii.

Montéz motora

Priloz zverak motora na presné miesto dosky lode, a stiahni oto¢né matice. Uistite sa, Ze su matice rovnako a pevne dotiahnuté.
( Fig A.)K nastaveniu presného uhla motora, drzte motor jednou rukou a stlacte regulaciu a vyrovnanie druhou rukou do presnej
pozicie. Raz nastaveny uhol bude nastaveny aj po uvolneni . Skontrolujte vzdy mechanizmus, ¢i riadne zapadol . (Fig B).

Upozornenie: Ak je nastaveny uhol motora, NIKDY nepolozte ruku na hriadel a trup lode. Toto méze sposobit’ vazne
riziko Grazu. Pokial akokol'vek narabate s motorom uistite sa, Ze motor nie je napojeny na batérie a batéria je odpojena.

Hibkové nastavenie
Hibka motora méze byt nastavena hore a dolu velmi jednoducho na zaklade kibu (fig. C) Nastavte si motor do spavnej hibky a
nésledne zaistite kib do bezpeénej polohy.

Nastavenie riadenia
K nastaveniu spravneho vykonu motora, jednoducho utiahnite alebo uvolnite otoény kib do potrebnej polohy (Fig D.)

Montaz vrtule

K nastaveniu vrtule, pripevnite vrtulu na presné miesto, uistite sa, Ze je v3etko ako je presne uvedené a Ze je kolik v drazke. (Fig
E.). Nasledne umiestnite podlozku do zapadky. (Fig F.) a priskrutkujte ju na vrtulu rukou (Fig. G). Dotiahnite nasledne skrutku za
pouzitia korektného pripravku a pri dotahovani drzte vrtulu ( Fig. H).

Elektrické pripojenie - Motor je mozné napajat’ za pomoci 12V batérie.
Upozornenie: Uistite sa, ze motor je vypnuty v pozicii OFF, pred pripojenim k batérii, inak nepdjde zapnut'. Pripojte
¢erveny kabel na poziciu plus a ¢ierny kabel na minus poziciu batérie.

Zapnut vypnut - kontrola

Rychlosti m6zu byt nastavené oto¢enim ruky cez poziciu F teda doprava, rychlost a spatny chod cez poziciu R teda otocenim
rukovati naopak. K uvolneniu jednoducho vycentrujte rukovat medzi pozicie 0. Rukovat je teleskopicka a nastavitelna o 14cm
Fig. I.
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Udrzba

+ VyCistite vrtulu pred kaZdym pouZitim. Dajte pozor hlavne na namotané vlasce, $nury, travy a pod. * Akékolvek necistoty mézu
poskodit vrtulu a motor. Naolejujte vrtulu a hriadel kazdé 2 tyzdne, aplikujte niekolko kvapiek aj na vSetky pohyblivé diely.

+ VyCistite elektrické pripojenia kazdy mesiac, urobte indpekciu na pookodené alebo skorodované suciastky alebo tréiace droty.

« VyCistite vetky zakladné suciastky a upevnite droty

+ Nedostatok idrzby méZze sposobit zavady a znizenie vykonu

+ Skontrolujte vSetky stciastky, skrutky, a uistite sa, Ze vSetko pevne drZi a je na svojom mieste

+ Uistite sa, Ze poCas nepouzivania je motor v suchu a na vetranom mieste.

+ Nikdy nenechavajte motor ulozeny vonku, mohlo by to spdsobit poskodenie magneto v riadiacej jednotke

Odstranenie poruchy

Znizenie sily a vykonu

+ Vrtula mdze byt znecistend, demontuijte vrtulu, vycistite ju a nasadte naspat

* Pripinanie batérie moZe byt skorodované, vyCistite ich nanovo a pripojte

+ Batéria je vybita, alebo slabo nabita, dobite batériu nanovo

+ Ak nie je pocut Ziadny zvuk, ak je batéria pripojena uistite sa, Ze je rukovat v polohe 0

+ Ak nie je poCut Ziadny zvuk, a batéria je pripojena a rukovat v polohe 0, otvorte kryt a skontrolujte potenciometrom, &i je
vSetko v poriadku. Nastavenie rukovate méze byt uvolnené. Utiahnite do pozicie 0, a v pripade, Ze je pocut zvuk a dotiahnite
skrutkovacom (Fig. K)-

Motor mina batériu viac ako v normale

+ Skontrolujte vrtulu, od pripadnych necistot

+ Kratke alebo zIé pripojenie , skontrolujte pripojenia
+ Batéria je poSkodena, slaba, alebo vybita

Motor robi hluk a vybracie

+ Uvolnena vrtula, skontrolujte vrtulu, vy€istite a upevnite

+ Skontrolujte Ci je vrtula bezpe¢ne upevnena, skontrolujte skrutku a upevnenie vrtule a dotiahnite ak je to nutné

+ Skontrolujte vystroj , zlozte vrtulu, pridajte na stredn rychlost a pozerajte sa a kontrolujte, ¢i je vystroj v poriadku
+ Otocte vrtulu rukov , mala by sa pohybovat lahko a hladko bez z&vad

Motor stratil jednu alebo viac rychlosti

+ Stratené spojenie, drot alebo pripnutie, skontrolujte kabelaz
« Stratené spojenie vo vnutri krytu

+ Rotacny switch je poSkodeny

+ PoSkodena vrtula, odloZte vrtulu, o€istite a upevnite nanovo

Motor ma tazky chod a riadenie
+ Uvolnite tlacitko na strane montaze, potom znovunastavte a aplikujte nejaky lubricant - olej.
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FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Vstupné sila 735 Wattov
Hnacia sila 480 Wattov
Staticky tah 80Ib / 35kg
Voltov 12 Voltov
Maximalny prid 60 Amp
Maximal rychlost vrtule 1100 RPM
Rychlost (FWD/REV) variabilna
Vaha 9kg
Dizka 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3 tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11 | Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR
i Vstupné sila 1100 Wattov
Hnacia sila 715 Wattov
Staticky tah 100Ib / 45kg
Voltov 24 \oltov
s k\‘\h“‘“'ﬁ—.. | - Maximalny prad 45 Amp
T H Maximal rychlost vrtule 1200 RPM
7 / Rychlost (FWD/REV) variabilng
/‘ Vaha 10kg
2 Dizka 90cm
2 ‘-““"—‘-’F’H‘
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No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut

52



NOTES




FOX '

wwwi. foxint.com

Designed & developed in the UK
Fox is a registered trade mark

C€ RoHS

2827593143 R219922385



